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โครงสร้างหลักสตูร 

แบบ 1.1 ผู้เข้าศึกษาที่ส าเร็จการศึกษาระดับปริญญาโท  
  ก. หมวดวิชาบังคับ        - หน่วยกิต  

  ข. หมวดวิชาเลือก        - หน่วยกิต  
 ค. วิทยานิพนธ์       48 หน่วยกิต 
หมายเหตุ นักศึกษาลงทะเบียนเรียนวิชาในหมวดวิชาบังคับ โดยไม่นับเป็นหน่วยกิต 
 

แบบ 2.1 ผู้เข้าศึกษาที่ส าเร็จการศึกษาระดับปริญญาโท     
 ก. หมวดวิชาบังคับ        9 หน่วยกิต  

  ข. หมวดวิชาเลือก        3 หน่วยกิต  
 ค. วิทยานิพนธ์       36 หน่วยกิต 
 

แบบ 2.2 ผู้เข้าศึกษาที่ส าเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรี     
 ก. หมวดวิชาบังคับ        9 หน่วยกิต  
 ข. หมวดวิชาเลือก      15 หน่วยกิต  

 ค. วิทยานิพนธ์       48 หน่วยกิต 
 

 



 

รายวิชา 

ก. หมวดวิชาบังคับ       9 หน่วยกิต 
 EIE   680 การเขียนบทความในวารสารและระเบียบวิธีวิจัย  3 (2-2-9) 
  (Journal Paper Writing and Research Methodology) 
 EIE   608 การเป็นผู้ประกอบการและนวัตกรรมในเทคโนโลยีวิศวกรรม 3 (3-0-9) 
                                          ไฟฟ้าและสารสนเทศ  
  (Entrepreneurship and Innovation in Electrical and  
                                           Information Engineering Technology) 
 EIE   609 การอนุมานและสารสนเทศ    3 (3-0-9) 
  (Inference and Information) 
 หมายเหตุ  หมวดวิชาบังคับส าหรับนักศึกษาในแผน 2.1 และ 2.2  
  ส าหรับนักศึกษาในแผน 1.1 เรียนแบบไมน่ับหน่วยกิต 

 
ข. หมวดวิชาเลือก (ส าหรับแบบ 2.1 และ 2.2)  3 หรือ 15 หน่วยกิต  
 นักศึกษาในแผน 2.1 เลือกเรียนวิชาในหมวดวิชาเลือกนี้จ านวน 3 หน่วยกิต และนักศึกษาใน
แผน 2.2 เลือกวิชาเรียนในหมวดวิชาเลือกนี้จ านวน 15 หน่วยกติ โดยนักศึกษาสามารถเลือก
เรียนข้ามกลุ่มวิชาต่าง ๆ ได้ ดังนี้ 

 กลุ่มวิชาด้านวิศวกรรมสารสนเทศ (Information Engineering) 
  EIE  615  การออกแบบวงจรรวม 3(3-0-9) 

   (Integrated Circuit Design) 
   EIE  616  วิธีการออกแบบระบบบนชิป 3(3-0-9) 

   (System-On-Chip (SOC) Design Methodologies) 
  EIE  621  การประมวลผลภาพและคอมพิวเตอร์วิชัน 3(3-0-9) 

   (Image Processing and Computer Vision) 
  EIE  631  วิศวกรรมสายอากาศ 3(3-0-9) 

   (Antenna Engineering) 
  EIE  636  การสื่อสารเคลื่อนที่แบบแถบความถี่กว้าง 3(3-0-9) 

   (Mobile Broadband Communication) 
 



 

  EIE  637 วิศวกรรมทางแสง 3(3-0-9) 
   (Optical Engineering) 

  EIE  638  เครือข่ายเซนเซอร์ไร้สาย 3(3-0-9) 
   (Wireless Sensor Network) 

  EIE  640  ระบบควบคุมข้ันสูง 3(3-0-9) 
   (Advanced Control Systems) 

  EIE  641  ระบบควบคุมที่เหมาะสมที่สุดและระบบปรับตัวเองได้ 3(3-0-9) 
   (Optimal Control and Self-tuning Systems) 

  EIE  642  ระบบควบคุมไม่เชิงเส้นและระบบควบคุมแบบชาญฉลาด 3(3-0-9) 
   (Nonlinear Control and Intelligent Control Systems) 

  EIE  643  ระบบควบคุมแบบดิจิทัล 3(3-0-9) 
   (Digital Control Systems) 

  EIE  644  การวิเคราะห์และการออกแบบระบบ 3(3-0-9) 
   (System Analysis and Design) 

  EIE  653  กระบวนการออกแบบผลิตภัณฑ์และบริการ 3 (3-0-9) 
    ด้านอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง 

   (Internet of Things (IoT) Solutions Design Methodology) 
  EIE  661  การเรียนรู้ของเครื่อง 3(3-0-9) 
    (Machine Learning) 
  EIE  662  การเรียนรู้แบบลึก 3(3-0-9) 
    (Deep Learning) 
  EIE 672-673 หัวข้อพิเศษ 1-2 3(3-0-9) 

   (Special Topic I - II) 
 
 กลุ่มวิชาด้านวิศวกรรมไฟฟ้า (Electrical Engineering) 

  EEE  520  ระบบไฟฟ้าก าลังลากจูงรถไฟ                              3(3-0-9) 
     (Railway Traction Systems) 

 EEE  531  ระบบไฟฟ้าก าลังส าหรับจ่ายรถไฟ                                3(3-0-9) 
      (Railway Electrification) 
 



 

  EEE  570  การควบคุมวงจรอิเล็กทรอนิกส์ก าลังและการประยุกต์ใช้งาน  3(3-0-9) 
            (Control of Power Electronics Circuits and its Applications) 
 EEE  581  ระบบอาณัติสัญญาณและควบคุมรถไฟ 3(3-0-9) 
     (Railway Signaling and Control) 

 EEE  624  การควบคุมสมัยใหม่ของขับเคลื่อนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3(3-0-9) 
                   (Modern Control of AC Drives) 

 EEE  630  คุณภาพก าลังไฟฟ้า 3(3-0-9) 
    (Power Quality) 
 EEE  635  เสถียรภาพระบบไฟฟ้าก าลัง 3(3-0-9) 
    (Power System Stability) 
 EEE  637  การควบคุมทางอิเล็กทรอนิกส์ก าลังในระบบไฟฟ้าก าลัง  3(3-0-9) 
                   (Power Electronic Control in Power Systems) 

 EEE  670  อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ก าลังและการประยุกต์ใช้งาน 3(3-0-9) 
                     (Power Electronics Devices and Its Applications) 

           EEE 690-693  หัวข้อพิเศษ 1-4 3(3-0-9) 
   (Special Topic I - IV) 

 
                  ค. วิทยานิพนธ์        36 และ 48 หน่วยกิต 
   แบบ 1.1 ผู้เข้าศึกษาท่ีส าเร็จการศึกษาระดับปริญญาโท 
  EIE   703 วิทยานิพนธ์       48 หน่วยกิต 
    (Dissertation) 
  แบบ 2.1 ผู้เข้าศึกษาท่ีส าเร็จการศึกษาระดับปริญญาโท 
  EIE   704 วิทยานิพนธ์       36 หน่วยกิต 
   (Dissertation) 
  แบบ 2.2 ผู้เข้าศึกษาท่ีส าเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรี 
  EIE   705 วิทยานิพนธ์       48 หน่วยกติ 
    (Dissertation) 

 
                  
  



 

    ง. หมวดวิชาภาษาอังกฤษ                  ไม่นับหน่วยกิต 
           LNG   550  วิชาปรับพื้นภาษาอังกฤษส าหรับนักศึกษา                   2 (1-2-6) (S/U) 
   ระดับบัณฑิตศึกษา 
   (Remedial English Course for Post Graduate Students) 
            LNG   600  วิชาภาษาอังกฤษระหว่างการเรียนในหลักสูตรส าหรับ 3 (2-2-9) (S/U) 
   นักศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา               
   (In-sessional English Course for Post Graduate Students) 

หมายเหตุ นักศึกษาต้องเรียนวิชา LNG 550 และ/หรือ LNG 600 หรือได้รับการยกเว้น ทั้งนี้ ขึ้นอยู่
กับระดับคะแนนการทดสอบภาษาอังกฤษ และเงื่อนไขตามท่ีคณะศิลปศาสตร์ก าหนด 

 

 

  



 

แผนการศึกษา 

แบบ 1.1 ผู้เข้าศึกษาที่ส าเร็จการศึกษาระดับปริญญาโท 
          ชั้นปีที่ 1   ภาคการศึกษาที่ 1        จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 
  นักศึกษาลงทะเบียนเรียนในหมวดวิชาบังคับ โดยไม่นับหน่วยกิต 

 EIE   680 การเขียนบทความในวารสารและระเบียบวิธีวิจัย  3 (2-2-9) (S/U) 
  (Journal Paper Writing and Research Methodology) 
 EIE   608  การเป็นผู้ประกอบการและนวัตกรรมในเทคโนโลยีวิศวกรรม  3 (3-0-9) (S/U) 
                                          ไฟฟ้าและสารสนเทศ 

นักศึกษาลงทะเบียนเรียนวิชาในหมวดวิชาภาษาอังกฤษ 1 รายวิชา ตามระเบียบมหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรีว่าด้วยการศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา        ไม่นับหน่วยกิต 

         LNG 550  วิชาปรับพื้นภาษาอังกฤษส าหรับนักศึกษา         2 (1-2-6) (S/U) 
ระดับบัณฑิตศึกษา 

             (Remedial English Course for Post Graduate Students)   
          หรือ LNG 600  วิชาภาษาอังกฤษระหว่างการเรียนในหลักสูตรส าหรับ   
                                นกัศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา            3 (2-2-9) (S/U) 

             (In-sessional English Course for Post Graduate Students)   
    รวม            0 (5-2-18) 

ชั่วโมง/สัปดาห์ = 25 
หมายเหตุ นักศึกษาไม่สามารถลงทะเบียนวิชาวิทยานิพนธ์ได้หากยังไม่ผ่านการสอบวัดคุณสมบัติ 
(Qualifying Examination) ทั้งนี้ นักศึกษาสามารถสอบวัดคุณสมบัติ (Qualifying Examination) 
ได้ตั้งแต่ภาคการศึกษาท่ี 1 และต้องสอบให้ผ่านภายในภาคการศึกษาท่ี 3 
 
 
 
 
 
 
 

  



 

ชั้นปีที ่1   ภาคการศึกษาที่ 2    จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 
 นักศึกษาลงทะเบียนเรียนในหมวดวิชาบังคับ โดยไม่นับหน่วยกิต 
 EIE   609 การอนุมานและสารสนเทศ    3 (3-0-9) (S/U) 
  (Inference and Information) 
 EIE   703 วิทยานิพนธ์      10 (0-20-40) 
  (Dissertation) 

นักศึกษาลงทะเบียนเรียนวิชาในหมวดวิชาภาษาอังกฤษ 1 รายวิชา ตามระเบียบมหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรีว่าด้วยการศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา        ไม่นับหน่วยกิต 

   LNG 550  วิชาปรับพื้นภาษาอังกฤษส าหรับนักศึกษา         2 (1-2-6) (S/U) 
ระดับบัณฑิตศึกษา 

             (Remedial English Course for Post Graduate Students)  
        หรือ LNG 600  วิชาภาษาอังกฤษระหว่างการเรียนในหลักสูตรส าหรับ   
                              นักศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา            3 (2-2-9) (S/U) 

             (In-sessional English Course for Post Graduate Students)   
        รวม          10 (3-20-49) 

ชั่วโมง/สัปดาห์ = 72   
หมายเหตุ นักศึกษาไม่สามารถลงทะเบียนวิชาวิทยานิพนธ์ได้หากยังไม่ผ่านการสอบวัดคุณสมบัติ 
(Qualifying Examination) ทั้งนี้ นักศึกษาสามารถสอบวัดคุณสมบัติ (Qualifying Examination) 
ได้ตั้งแต่ภาคการศึกษาท่ี 1 และต้องสอบให้ผ่านภายในภาคการศึกษาท่ี 3 
 

ชั้นปีที่ 2   ภาคการศึกษาที่ 1    จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 
 EIE   703 วิทยานิพนธ์      10 (0-20-40) 
  (Dissertation) 

        รวม          10 (0-20-40) 
ชั่วโมง/สัปดาห์ = 60 

หมายเหตุ นักศึกษาไม่สามารถลงทะเบียนวิชาวิทยานิพนธ์ได้หากยังไม่ผ่านการสอบวัดคุณสมบัติ 
(Qualifying Examination) ทั้งนี้ นักศึกษาสามารถสอบวัดคุณสมบัติ (Qualifying Examination) 
ได้ตั้งแต่ภาคการศึกษาท่ี 1 และต้องสอบให้ผ่านภายในภาคการศึกษาท่ี 3 

 
  



 

ชั้นปีที่ 2   ภาคการศึกษาที่ 2    จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 
 EIE   703 วิทยานิพนธ์      10 (0-20-40) 
  (Dissertation) 

        รวม       10 (0-20-40) 
ชั่วโมง/สัปดาห์ = 60 

 หมายเหตุ  นักศึกษาควรสอบการน าเสนอโครงร่างวิทยานิพนธ์ (Proposal Examination) 
 

 ชั้นปีที่ 3   ภาคการศึกษาที่ 1    จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 
 EIE   703 วิทยานิพนธ์      10 (0-20-40) 
  (Dissertation) 

        รวม       10 (0-20-40) 
ชั่วโมง/สัปดาห์ = 60 

 
 ชั้นปีที่ 3   ภาคการศึกษาที่ 2    จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

 EIE   703 วิทยานิพนธ์      8 (0-16-32) 
  (Dissertation) 

        รวม        8 (0-16-32) 
ชั่วโมง/สัปดาห์ = 48 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

แบบ 2.1 ผู้เข้าศึกษาที่ส าเร็จการศึกษาระดับปริญญาโท 
          ชั้นปีที่ 1   ภาคการศึกษาที่ 1       จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

 EIE   680 การเขียนบทความในวารสารและระเบียบวิธีวิจัย  3 (2-2-9) 
  (Journal Paper Writing and Research Methodology) 
 EIE   608  การเป็นผู้ประกอบการและนวัตกรรมในเทคโนโลยีวิศวกรรม  3 (3-0-9) 
                                          ไฟฟ้าและสารสนเทศ 
  (Entrepreneurship and Innovation in Electrical and  
                                          Information Engineering Technology) 

  นักศึกษาลงทะเบียนเรียนวิชาในหมวดวิชาภาษาอังกฤษ 1 รายวิชา ตามระเบียบ
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรีว่าด้วยการศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา        ไม่นับหน่วยกิต 

         LNG 550  วิชาปรับพื้นภาษาอังกฤษส าหรับนักศึกษา         2 (1-2-6) (S/U) 
ระดับบัณฑิตศึกษา 

             (Remedial English Course for Post Graduate Students)   
          หรือ LNG 600  วิชาภาษาอังกฤษระหว่างการเรียนในหลักสูตรส าหรับ   
                                นกัศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา            3 (2-2-9) (S/U) 

             (In-sessional English Course for Post Graduate Students)   
        รวม          6 (5-2-18) 

        ชั่วโมง/สัปดาห์ = 25    
หมายเหตุ นักศึกษาไม่สามารถลงทะเบียนวิชาวิทยานิพนธ์ได้หากยังไม่ผ่านการสอบวัดคุณสมบัติ 
(Qualifying Examination) ทั้งนี้ นักศึกษาสามารถสอบวัดคุณสมบัติ (Qualifying Examination) 
ได้ตั้งแต่ภาคการศึกษาท่ี 1 และต้องสอบให้ผ่านภายในภาคการศึกษาท่ี 3 

 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 ชั้นปีที่ 1   ภาคการศึกษาที่ 2          จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 
 EIE   609 การอนุมานและสารสนเทศ    3 (3-0-9) 
  (Inference and Information) 
 EIE/EEE xxx วิชาเลือก 1      3 (3-0-9) 
  (Electives I) 
 EIE   704 วิทยานิพนธ์      4 (0-8-16) 
  (Dissertation) 

นักศึกษาลงทะเบียนเรียนวิชาในหมวดวิชาภาษาอังกฤษ 1 รายวิชา ตามระเบียบมหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรีว่าด้วยการศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา        ไม่นับหน่วยกิต 

         LNG 550  วิชาปรับพื้นภาษาอังกฤษส าหรับนักศึกษา         2 (1-2-6) (S/U) 
ระดับบัณฑิตศึกษา 

             (Remedial English Course for Post Graduate Students)   
          หรือ LNG 600  วิชาภาษาอังกฤษระหว่างการเรียนในหลักสูตรส าหรับ   
                             นักศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา            3 (2-2-9) (S/U) 

             (In-sessional English Course for Post Graduate Students)   
        รวม        10 (6-8-34) 

ชั่วโมง/สัปดาห์ = 48   
หมายเหตุ นักศึกษาไม่สามารถลงทะเบียนวิชาวิทยานิพนธ์ได้หากยังไม่ผ่านการสอบวัดคุณสมบัติ 
(Qualifying Examination) ทั้งนี้ นักศึกษาสามารถสอบวัดคุณสมบัติ (Qualifying Examination) 
ได้ตั้งแต่ภาคการศึกษาท่ี 1 และต้องสอบให้ผ่านภายในภาคการศึกษาท่ี 3 
 

 ชั้นปีที่ 2   ภาคการศึกษาที่ 1    จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 
 EIE   704 วิทยานิพนธ์      8 (0-16-32) 
  (Dissertation) 

        รวม         8 (0-16-32) 
ชั่วโมง/สัปดาห์ = 48   

หมายเหตุ นักศึกษาไม่สามารถลงทะเบียนวิชาวิทยานิพนธ์ได้หากยังไม่ผ่านการสอบวัดคุณสมบัติ 
(Qualifying Examination) ทั้งนี้ นักศึกษาสามารถสอบวัดคุณสมบัติ (Qualifying Examination) 
ได้ตั้งแต่ภาคการศึกษาท่ี 1 และต้องสอบให้ผ่านภายในภาคการศึกษาท่ี 3 
 



 

 ชั้นปีที่ 2   ภาคการศึกษาที่ 2    จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 
 EIE   704 วิทยานิพนธ์      9 (0-18-36) 
  (Dissertation) 

        รวม         9 (0-18-36) 
ชั่วโมง/สัปดาห์ = 54  

หมายเหตุ นักศึกษาควรสอบการน าเสนอโครงร่างวิทยานิพนธ์ (Proposal Examination)  
 ชั้นปีที่ 3   ภาคการศึกษาที่ 1    จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

 EIE   704 วิทยานิพนธ์      9 (0-18-36) 
  (Dissertation) 

        รวม         9 (0-18-36) 
ชั่วโมง/สัปดาห์ = 54  

 
 ชั้นปีที่ 3   ภาคการศึกษาที่ 2    จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

 EIE   704 วิทยานิพนธ์      6 (0-12-24) 
  (Dissertation) 

        รวม         6 (0-12-24) 
ชั่วโมง/สัปดาห์ = 36  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 แบบ 2.2 ผู้เข้าศึกษาที่ส าเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรี 
      ชั้นปีที่ 1   ภาคการศึกษาที่ 1          จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

 EIE   680 การเขียนบทความในวารสารและระเบียบวิธีวิจัย  3 (2-2-9) 
  (Journal Paper Writing and Research Methodology) 
 EIE   608  การเป็นผู้ประกอบการและนวัตกรรมในเทคโนโลยีวิศวกรรม  3 (3-0-9) 
                                          ไฟฟ้าและสารสนเทศ 
  (Entrepreneurship and Innovation in Electrical and  
                                           Information Engineering Technology) 
                         EIE/EEE xxx วิชาเลือก 1      3 (3-0-9) 
  (Electives I) 

นักศึกษาลงทะเบียนเรียนวิชาในหมวดวิชาภาษาอังกฤษ 1 รายวิชา ตามระเบียบมหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรีว่าด้วยการศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา        ไม่นับหน่วยกิต 

         LNG 550  วิชาปรับพื้นภาษาอังกฤษส าหรับนักศึกษา         2 (1-2-6) (S/U) 
ระดับบัณฑิตศึกษา 

             (Remedial English Course for Post Graduate Students)   
          หรือ LNG 600  วิชาภาษาอังกฤษระหว่างการเรียนในหลักสูตรส าหรับ   
                                นกัศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา            3 (2-2-9) (S/U) 

             (In-sessional English Course for Post Graduate Students)   
        รวม         9 (8-2-27) 

ชั่วโมง/สัปดาห์ =  37 
หมายเหตุ นักศึกษาไม่สามารถลงทะเบียนวิชาวิทยานิพนธ์ได้หากยังไม่ผ่านการสอบวัดคุณสมบัติ 
(Qualifying Examination) ทั้งนี้ นักศึกษาสามารถสอบวัดคุณสมบัติ (Qualifying Examination) 
ได้ตั้งแต่ภาคการศึกษาท่ี 1 และต้องสอบให้ผ่านภายในภาคการศึกษาท่ี 4 

 
 
 
 
 
 
 



 

 
 ชั้นปีที่ 1   ภาคการศึกษาที่ 2          จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

 EIE   609 การอนุมานและสารสนเทศ    3 (3-0-9) 
  (Inference and Information) 
                         EIE/EEE xxx วิชาเลือก 2      3 (3-0-9) 
  (Electives II) 
                         EIE/EEE xxx วิชาเลือก 3      3 (3-0-9) 
  (Electives III) 
 EIE   705 วิทยานิพนธ์      3 (0-6-12) 
  (Dissertation) 

นักศึกษาลงทะเบียนเรียนวิชาในหมวดวิชาภาษาอังกฤษ 1 รายวิชา ตามระเบียบมหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรีว่าด้วยการศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา        ไม่นับหน่วยกิต 

         LNG 550  วิชาปรับพื้นภาษาอังกฤษส าหรับนักศึกษา         2 (1-2-6) (S/U) 
ระดับบัณฑิตศึกษา 

             (Remedial English Course for Post Graduate Students)   
          หรือ LNG 600  วิชาภาษาอังกฤษระหว่างการเรียนในหลักสูตรส าหรับ   
                                นกัศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา            3 (2-2-9) (S/U) 

             (In-sessional English Course for Post Graduate Students)   
        รวม         12 (9-6-39) 

ชั่วโมง/สัปดาห์ = 54 
หมายเหตุ นักศึกษาไม่สามารถลงทะเบียนวิชาวิทยานิพนธ์ได้หากยังไม่ผ่านการสอบวัดคุณสมบัติ 
(Qualifying Examination) ทั้งนี้ นักศึกษาสามารถสอบวัดคุณสมบัติ (Qualifying Examination) 
ได้ตั้งแต่ภาคการศึกษาท่ี 1 และต้องสอบให้ผ่านภายในภาคการศึกษาท่ี 4 

 
 
 
 
 
 
 



 

 ชั้นปีที่ 2   ภาคการศึกษาที่ 1          จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 
                         EIE/EEE xxx วิชาเลือก 4      3 (3-0-9) 
  (Electives IV) 
                         EIE/EEE xxx วิชาเลือก 5      3 (3-0-9) 
  (Electives V) 
 EIE   705 วิทยานิพนธ์      4 (0-8-16) 
  (Dissertation) 
      รวม         10 (6-8-34) 

ชั่วโมง/สัปดาห์ = 48 
หมายเหตุ นักศึกษาไม่สามารถลงทะเบียนวิชาวิทยานิพนธ์ได้หากยังไม่ผ่านการสอบวัดคุณสมบัติ 
(Qualifying Examination) ทั้งนี้ นักศึกษาสามารถสอบวัดคุณสมบัติ (Qualifying Examination) 
ได้ตั้งแต่ภาคการศึกษาท่ี 1 และต้องสอบให้ผ่านภายในภาคการศึกษาท่ี 4 

 

 ชั้นปีที่ 2   ภาคการศึกษาที่ 2  จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 
 EIE   705 วิทยานิพนธ์      5 (0-10-20) 
  (Dissertation) 

        รวม         5 (0-10-20) 
ชั่วโมง/สัปดาห์ = 30 

หมายเหตุ นักศึกษาไม่สามารถลงทะเบียนวิชาวิทยานิพนธ์ได้หากยังไม่ผ่านการสอบวัดคุณสมบัติ 
(Qualifying Examination) ทั้งนี้ นักศึกษาสามารถสอบวัดคุณสมบัติ (Qualifying Examination) 
ได้ตั้งแต่ภาคการศึกษาท่ี 1 และต้องสอบให้ผ่านภายในภาคการศึกษาท่ี 4 
 

 ชั้นปีที่ 3   ภาคการศึกษาที่ 1  จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 
 EIE   705 วิทยานิพนธ์      6 (0-12-24) 
  (Dissertation) 

        รวม         6 (0-12-24) 
ชั่วโมง/สัปดาห์ = 36 

หมายเหตุ นักศึกษาควรสอบการน าเสนอโครงร่างวิทยานิพนธ์ (Proposal Examination) 
 

  



 

 ชั้นปีที่ 3   ภาคการศึกษาที่ 2  จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 
 EIE   705 วิทยานิพนธ์      6 (0-12-24) 
  (Dissertation) 

        รวม         6 (0-12-24) 
ชั่วโมง/สัปดาห์ = 36 

 
 ชั้นปีที่ 4   ภาคการศึกษาที่ 1  จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

 EIE   705 วิทยานิพนธ์      6 (0-12-24) 
  (Dissertation) 

        รวม         6 (0-12-24) 
ชั่วโมง/สัปดาห์ = 36 

 

 ชั้นปีที่ 4   ภาคการศึกษาที่ 2  จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 
 EIE   705 วิทยานิพนธ์      6 (0-12-24) 
  (Dissertation) 

        รวม         6 (0-12-24) 
ชั่วโมง/สัปดาห์ = 36 

 
 ชั้นปีที่ 5   ภาคการศึกษาที่ 1  จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

 EIE   705 วิทยานิพนธ์      6 (0-12-24) 
  (Dissertation) 

        รวม         6 (0-12-24) 
ชั่วโมง/สัปดาห์ = 36 

 
 ชั้นปีที่ 5   ภาคการศึกษาที่ 2  จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

 EIE   705 วิทยานิพนธ์      6 (0-12-24) 
  (Dissertation) 

        รวม         6 (0-12-24) 
ชั่วโมง/สัปดาห์ = 36 

 



 

ค าอธิบายรายวิชา และผลลพัธ์การเรียนรู้ของรายวิชา 

LNG 550 วิชาปรับพื้นภาษาอังกฤษส าหรับนักศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา   2 (1-2-6) (S/U) 
 (Remedial English Course for Post Graduate Students) 
วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 รายวิชานี้มุ่งเน้นปรับพ้ืนฐานภาษาอังกฤษและทักษะที่จ าเป็นของนักศึกษาเพ่ือให้อยู่ในระดับที่สามารถ
เข้าเรียน วิชา LNG 600 ได้อย่างมีประสิทธิภาพ ตลอดจนส่งเสริมให้นักศึกษาเกิดความม่ันใจในการใช้ภาษาอังกฤษ 
ในด้านเนื้อหาวิชา ไม่ได้ก าหนดเนื้อหาที่แน่นอน แต่มุ่งเน้นการแก้ไขปัญหาการเรียนภาษาอังกฤษของนักศึกษา 
โดยเฉพาะประเด็นที่นักศึกษามีปัญหามากที่สุด นอกจากนี้ยังส่งเสริมให้นักศึกษาเรียนรู้การจัดการการเรียนด้วย
ตนเอง อันเป็นการพัฒนาทักษะการเรียนรู้ภาษาอังกฤษ โดยไม่ต้องพ่ึงครูผู้สอน 
 This course aims to instill the background language and skills necessary for undertaking 
LNG 600 and to raise the students’ confidence in using English.  There will be no predetermined 
focus of the course, but instead it will concentrate on those areas where the students are weakest 
and need most improvement. The classroom teaching and learning will be supported by self-
directed learning to allow the students to improve their language and skills autonomously. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)       

1.  Identify main ideas and supporting details 
2.  Write different types of sentences and paragraphs 
3.  Express and discuss ideas and opinions 
4.  Select appropriate resources for self-study 
5.  Have responsibility and ethical awareness 

 
LNG 600 วิชาภาษาอังกฤษระหว่างการเรียนในหลักสูตรส าหรับนักศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา   
 (In-sessional English Course for Post Graduate Students)  3 (2-2-9) (S/U) 
 วิชาบังคับก่อน : LNG 550 วิชาปรับพื้นภาษาอังกฤษส าหรับนักศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา  
 หรือผ่านการสอบ placement test ได้คะแนนตามเกณฑ์ที่ภาควิชาก าหนด 
 รายวิชานี้มีวัตถุประสงค์เพ่ือพัฒนาทักษะภาษาอังกฤษที่เกี่ยวข้องกับการเรียนของนักศึกษาระดับ
บัณฑิตศึกษาด้านวิศวกรรมศาสตร์ วิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี  โดยเน้นทักษะการฝึกปฏิบัติ แต่ไม่เน้นหนักที่
เนื้อหาไวยากรณ์โดยตรง  รายวิชานี้มุ่งเน้นการใช้ภาษาอังกฤษที่ตรงกับความต้องการในการใช้ภาษาของนักศึกษา 
โดยเฉพาะด้านการอ่านและการเขียนซึ่งนักศึกษาต้องใช้ในการท าโครงงาน   ในรายวิชานักศึกษาจะได้ฝึกปฏิบัติ



 

ขั้นตอนการท าโครงงานตั้งแต่การหาข้อมูลอ้างอิง จนถึงการเขียนรอบสุดท้าย นอกจากนี้ นักศึกษาจะได้เรียนรู้กล
ยุทธ์การเรียนเพ่ือฝึกทักษะการเรียนรู้ภาษาอังกฤษด้วยตนเอง เพ่ือน าไปใช้ในการสื่อสารที่แท้จริงนอกห้องเรียน
ต่อไป 
 This course aims to develop English language skills relevant to mature students in 
Graduate Degree Programs in Engineering, Science and Technology. It will be based on practical 
skills, but will not be yet another grammar course. Rather its focus will be on the real language 
demands, particularly in reading and writing, faced by students in the course of their studies. It is 
project-focused and simulates the stages in preparing and presenting research, from finding 
references to writing a final draft. The course will equip students with language learning strategies 
to facilitate ongoing autonomous learning and will emphasize language use not usage, real 
communication not classroom practice. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)       

1.  Identify main ideas and supporting details 
2.  Take notes from reading and listening 
3.  Write a summary 
4.  Write an argumentative essay 
5.  Make a presentation and discuss the topics 
 

EIE   680 การเขียนบทความในวารสารและระเบียบวิธีวิจัย    3 (2-2-9) 
  (Journal Paper Writing and Research Methodology) 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 

เสวนาความแตกต่างระหว่างบทความที่ตีพิมพ์ในการประชุมวิชาการกับบทความในวารสาร 
ศึกษาการเลือกหัวข้อวิจัย การวิเคราะห์ปัญหาและการตั้งสมมติฐานการแก้ปัญหาในการวิจัย    การออกแบบการ
ทดลองและการทดสอบสมมติฐานเบื้องต้น การใช้คอมพิวเตอร์วิเคราะห์วงจรและจ าลองการท างาน การวิเคราะห์
ข้อมูลโดยใช้วิธีทางสถิติ การทดสอบผลการวิเคราะห์และสรุปผลการทดลอง การน าเสนอและการเขียน
วิทยานิพนธ์ กรณีศึกษาและสัมมนาในสาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟ้าและสารสนเทศโดยใช้กรณีศึกษาที่ทันสมัยโดย
เฉพาะที่เกี่ยวกับเทคโนโลยีอินเตอร์เน็ตของสรรพสิ่งและพลังงานทางเลือก ภาพรวมของการเขียนรายงานและ
รายงานวิจัยเชิงเทคนิค เทคนิค/โครงสร้างด้านสารสนเทศส าหรับการเขียนรายงานเชิงเทคนิค ชนิดของรายงานเชิง
เทคนิค หลักการและกระบวนการของการเขียนรายงานเชิงเทคนิค การสนทนาเพ่ือวิเคราะห์ผู้ฟังและวัตถุประสงค์ 



 

การจัดการสารสนเทศ การใช้รูปภาพประกอบ และการเขียนในรูปแบบเฉพาะ เช่น บทคัดย่อ ขั้นตอน และ
ข้อเสนอ จริยธรรมการวิจัย 

Discussion of differences between conference and journal papers. Study of 
research topic selection. Topic analysis and solution, primary experiment and solution test design. 
Circuit analysis and simulation by using computer.  Data analysis using statistics.  Final analysis 
solution and circuit test.  Final result summarization.  Presentation and paper writing.  Case study 
and seminar in electrical and information engineering using advanced technologies such as IoT 
and renewable energy technologies.  Overview of technical research and report writing. 
Information structure/ techniques in technical writing.  Types of technical report.  Principles and 
procedure of technical writing.  Attention to analyzing audience and purpose.  Organizing 
information, designing graphic aids, and writing such specialized forms as abstracts, instructions, 
and proposals. Research ethics. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)       

1. อธิบายภาพรวมของการท าวิจัยเพ่ือแก้ปัญหาในอุตสาหกรรมบนฐานเทคโนโลยีและความรู้ ในสาขาวิชา

วิศวกรรมไฟฟ้าและวิศวกรรมสารสนเทศ 

2. สรุปโจทย์ปัญหาวิจัย (problem statement) วิธีการวิจัยและ ผลการวิจัยจากบทความวิชาการใน

วารสารวิชาการระดับนานาชาติ 

3. ยกตัวอย่างการกระท าซึ่งเป็นตามหลักจริยธรรมการวิจัย และการกระท าซึ่งผิดหลักจริยธรรมการวิจัย  

4. ประยุกต์ใช้หลักการเขียนเอกสารทางวิชาการกับร่างเอกสาร 

5. อ้างอิงงานวิจัยในอดีต โดยใช้รูปแบบการอ้างอิงที่เหมาะสม 

6. ท าหน้าที่ตนเองอย่างมีประสิทธิภาพในกลุ่มท างานในวิชาเรียน 

 
EIE   608 การเป็นผู้ประกอบการและนวัตกรรมในเทคโนโลยีวิศวกรรมไฟฟ้า 3 (3-0-9) 
                    และสารสนเทศ 
  (Entrepreneurship and Innovation in Electrical and Information  
                    Engineering Technology) 
 วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 



 

 แนวคิดพ้ืนฐานเกี่ยวกับนวัตกรรมเทคโนโลยีวิศวกรรมไฟฟ้าและสารสนเทศ และการเป็น
ผู้ประกอบการ ทบทวนฐานเทคโนโลยีที่ทันสมัยและวิเคราะห์ทิศทางของเทคโนโลยีในอนาคต ศึกษาความส าคัญ
ของนวัตกรรมเทคโนโลยีวิศวกรรมไฟฟ้าและสารสนเทศในการพัฒนาความรู้ส าหรับทิศทางเศรษฐกิจในอนาคต 
ความรู้พ้ืนฐานทั่วไปของสิทธิบัตรทางปัญญา การวิจัยตลาด การตลาด การบัญชี การเงิน และการจัดการเป็น
ผู้ประกอบการ หลักการน าเสนอ (presentation) และการเขียนเกี่ยวกับนวัตกรรมอย่างมีประสิทธิภาพ จริยธรรม
ของผู้สร้างนวัตกรรม การบ่งชี้โอกาสและการก าหนดยุทธศาสตร์ การพัฒนาแบบจ าลองธุรกิจ การเข้าใจการลงทุน 
การจัดการความเสี่ยง และความส าเร็จด้านการแตกต่างในนวัตกรรมเทคโนโลยีวิศวกรรมไฟฟ้าและสารสนเทศ 
โดยเฉพาะเทคโนโลยีอนาคต เช่น อินเตอร์เน็ตของสรรพสิ่งและพลังงานทางเลือก เป็นต้น 

Fundamental concepts of electrical and information engineering technology 
innovation and entrepreneurship. Review up-to-date technology platform and analyze the trend 
of future technology.  Study of the importance of electrical and information engineering 
technology innovation in shaping the knowledge for future economic trends.  General basic 
concepts of intellectual property rights, market research and marketing, accounting, finance, and 
entrepreneurial management.  Guidelines for effective presentation and writing about an 
innovation. Ethics of innovators. Opportunity identification and strategy formation.  Developing a 
business model, understanding investment, managing risk, and achieving differentiation in 
electrical and information engineering technology innovation, especially advanced technology 
such as IoT and renewable energy.  
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)       

1. อธิบายแนวคิดพ้ืนฐานเกี่ยวกับนวัตกรรมเทคโนโลยีวิศวกรรมไฟฟ้าและสารสนเทศ 

2. อธิบายแนวคิดการเป็นผู้ประกอบการ ผ่านการวิจัยตลาด การตลาด และการจัดการเป็นผู้ประกอบการ 

3. อธิบายแนวคิดการลงทุนและความส าเร็จด้านการแตกต่างในนวัตกรรมเทคโนโลยีวิศวกรรมไฟฟ้าและ

สารสนเทศ 

4. ประยุกต์ใช้เทคโนโลยีวิศวกรรมไฟฟ้าและสารสนเทศส าหรับงานด้านต่าง ๆ บนฐานเทคโนโลยีที่เหมาะสม

ได ้

5. ระบุเกณฑ์ที่ใช้วัดสมรรถนะของวิธีการ กระบวนการ ซอฟต์แวร์ ฮาร์ดแวร์ หรือต้นแบบ (prototype) ที่

เกี่ยวข้องกับผู้ประกอบการและนวัตกรรมในเทคโนโลยีวิศวกรรมไฟฟ้าและสารสนเทศ 

6. ยกตัวอย่างการกระท าซึ่งเป็นตามหลักจริยธรรมการวิจัย และการกระท าซึ่งผิดหลักจริยธรรมการวิจัย  

7. ประยุกต์ใช้หลักการท าไสลด์และน าเสนอปากเปล่า (oral presentation) ที่มีประสิทธิภาพ 



 

8. ท าหน้าที่ตนเองอย่างมีประสิทธิภาพในกลุ่มท างานในวิชาเรียน 

 
EIE   609 การอนุมานและสารสนเทศ      3 (3-0-9) 
  (Inference and Information) 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
              ทบทวนเนื้อหาเกี่ยวกับความน่าจะเป็น ค่าคาดหมาย การใช้ซอฟต์แวร์ในการอนุมานและ
ประมวลผลสารสนเทศ การหาค่าเหมาะที่สุด  การจ าแนกประเภทออกเป็นสองกลุ่ม สมรรถนะของการจ าแนก
ประเภทออกเป็นสองกลุ่ม  การประมาณค่าด้วยหลักการความควรจะเป็นสูงสุด  สมรรถนะของการประมาณค่า
ด้วยหลักการความควรจะเป็นสูงสุด   อสมการของสารสนเทศ  การประยุกต์ใช้งานการประมวลผลสารสนเทศโดย
ยกกรณีศึกษาที่เกี่ยวข้องกับเทคโนโลยีอนาคต เช่น อินเตอร์เน็ตของสรรพสิ่ง และพลังงานทางเลือก เป็นต้น  
จริยธรรมการวิจัย  หลักการน าเสนอผลงานเชิงเทคนิคอย่างมีประสิทธิภาพผ่านสไลด์ (presentation slide) 
โครงงานขนาดเล็กซึ่งเกี่ยวข้องกับการอนุมานและสารสนเทศโดยผู้ท าโครงงานท างานเป็นกลุ่ม เขียนรายงาน และ
น าเสนอ (presentation) ผลงาน 
 Review on probability distributions, expected value, software in inference and 
information processing, and optimization. Binary classification, performance of binary classification. 
Maximum likelihood estimation, performance of maximum likelihood estimation, information 
inequality. Applications of information processing, and case study related to advanced technology 
such as IoT and renewable energy. Research ethics. Guidelines for effective presentation of 
technical materials. A group project related to inference and information, project documentation, 
and project presentation. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)       

1. ประยุกต์ใช้วิธีการอนุมานที่เหมาะสมกับงานด้านเทคโนโลยีวิศวกรรมไฟฟ้าและสารสนเทศ 

2. เลือกเกณฑ์การประเมินสมรรถนะที่เหมาะสมส าหรับโจทย์ปัญหาด้านการอนุมานที่ก าหนดมาให้  

3. ประเมินว่าการด าเนินการวิจัยในกรณีตัวอย่างท่ีก าหนดมาให้ เป็นตามหลักจริยธรรมการวิจัยหรือไม่ 

4. ท ารายงานเชิงเทคนิค ให้ผู้อ่านเข้าใจได้ตรงตามประเด็นที่ต้องการ 

5. น าเสนอ (present) ไสลด์เชิงเทคนิคใหผู้้ฟังเข้าใจได้ตรงตามประเด็นที่ต้องการ 

6. ประเมินว่าการน าเสนอผลงานวิจัยในกรณีตัวอย่างที่ก าหนดมาให้ เป็นตามหลักจริยธรรมการวิจัย

หรือไม ่

7. ท าหน้าที่ตนเองอย่างมีประสิทธิภาพในกลุ่มท างาน 



 

 

EIE   615 การออกแบบวงจรรวม 3 (3-0-9) 
 (Integrated Circuit Design) 
 วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  กระบวนการสร้างชิป กระบวนการและซอฟต์แวร์ส าหรับการออกแบบไอซีซีมอส ลายวงจรในการ
สร้าง และการจ าลองการท างาน อุปกรณ์แฝงในชั้นเวล ชั้นโลหะ และชั้นโพลีซิลิกอน  การท างานและอุปกรณ์แฝง
ของมอสเฟต หลักการพื้นฐานในการออกแบบวงจรดิจิทัล การออกแบบวงจรส าหรับโจทย์ที่เลือกมา 
 Integrated Circuit Chip fabrication process. Process and software tools for CMOS IC 
design, layout, and simulations. Parasitics in well, metal, and polysilicon layers. MOSFET 
operations and parasitics. Digital circuit design fundamentals. IC design for selected problems. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)       

1. อธิบายกระบวนการของการผลิตชิปวงจรรวม 

2. อธิบายบทบาทและความส าคัญของแบบวิธีและซอฟต์แวร์ในการออกแบบวงจรรวม 

3. อธิบายผลของอุปกรณ์แฝงในมอสเฟตและการสายเชื่อมต่อภายในชิป 

4. วิเคราะห์การท างานและสมรรถนะของวงจรซีมอสขนาดเล็ก 

5. ออกแบบวงจรรวมส าหรับโจทย์ที่เลือกมา 

 
EIE   616  วิธีการออกแบบระบบบนชิป 3 (3-0-9) 
  (System-On-Chip (SOC) Design Methodologies) 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  แนะน าแนวคิดของระบบบนชิปแบบโปรแกรรมได้ แบบวิธีการออกแบบและเครื่องมือการ
ออกแบบเพ่ือการประยุกต์ใช้ชิปกลุ่ม PSoC ตัวประมวลผลในระบบบนชิปแบบโปรแกรมได้ ภาษาเพ่ือการอธิบาย
ฮาร์ดแวร์ การทวนสอบระบบที่สร้างบนชิป การประยุกต์ใช้ PSoC กับโจทย์ที่เลือกมา  
 Introduction to programmable system-on-chip (PSoC). Design methodology and software 
tools for applications of PSoC.  Processors in PSoC. Hardware description languages. System 
verifications in applications of PSoC. Selected applications of PSoCs. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)       

1. อธิบายแนวคิดและโครงสร้างสถาปัตยกรรมของระบบบนชิปแบบโปรแกรมได้ 

2. ระบุโดเมนและความท้าทายในการประยุกต์ใช้ระบบบนชิปแบบโปรแกรมได้ 



 

3. เลือกแบบวิธีการออกแบบระบบบนชิปเพื่อประยุกต์ใช้กับโจทย์ที่เลือกมา 

4. ออกแบบและทวนสอบระบบที่เลือกมาเพื่อสร้างบนชิปกลุ่ม PSoC ที่เลือกมา 

 
EIE   621 การประมวลผลภาพและคอมพิวเตอร์วิชัน 3 (3-0-9) 
 (Image Processing and Computer Vision) 
 วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  พ้ืนฐานข้อมูลและสารสนเทศวิทัศน์ วิธีการออกแบบและสร้างระบบประมวลผลสารสนเทศ  วิ
ทัศน์ ทฤษฎีพ้ืนฐานส าหรับการประมวลสารสนเทศวิทัศน์ กาปรับปรุงภาพ การบีบอัดภาพ การแสดงและอธิบาย
ภาพ การรู้จ าภาพ และวิทัศน์หุ่นยนต์ 

 Fundamental of visual data and information. How to design and construct visual-
information-processing system. Basic theory for processing visual information. Image 
enhancement. Image compression. Image representation and description. Image recognition, and 
robot vision. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)       

1. อธิบายหลักการของขั้นตอนวิธีพ้ืนฐานในการประมวลผลภาพและคอมพิวเตอร์วิชันได้ 

2. วิเคราะห์ ระบุ และออกแบบวิธีการที่เหมาะสมกับปัญหาวิจัยได้ 

3. สร้างชุดค าสั่งเพื่อแก้ปัญหาส าหรับโจทย์วิจัยจริงในปัจจุบันได้ 

4. เปรียบเทียบและประเมินประสิทธิภาพของวิธีการได้ 

 
EIE   631  วิศวกรรมสายอากาศ 3 (3-0-9) 
  (Antenna Engineering) 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  หลักการเบื้องต้นและค าจ ากัดความทางวิศวกรรมสายอากาศ  ระบบการแพร่กระจายคลื่น  หลัก
ปฏิบัติด้านสายอากาศที่ควรพิจารณาสายอากาศเป็นสายและผลกระทบเมื่อการต่อลงดินไม่ สมบูรณ์ลักษณะเวฟ
ไกด์  ฮอร์น  และตัวสะท้อนคลื่นของสายอากาศเป็นช่วงหัวข้อพิเศษเกี่ยวกับทฤษฎีและการออกแบบวิศวกรรม
สายอากาศ 



 

  Antenna fundamentals and definitions. Some simple radiation systems. Practical 
considerations, wire antennas. Effects of imperfects ground, aperture antennas. Wave guide, horn 
and reflector types are selected specialized topics in antenna theory and design. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)       

1. อธิบายทฤษฎี หลักการเบื้องต้น ค าจ ากัดความและหลักปฏิบัติทางวิศวกรรมสายอากาศได้ 

2. วิเคราะห์ เปรียบเทียบ และระบุเทคนิคต่าง ๆ ที่เหมาะสมกับปัญหาวิจัยได้ 

 
EIE   636   การสื่อสารเคลื่อนที่แบบแถบความถี่กว้าง     3 (3-0-9) 
  (Mobile Broadband Communication) 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  พ้ืนฐานการสื่อสารโครงข่ายโทรศัพท์เคลื่อนที่ และเครือข่ายอินเทอร์เน็ต ทฤษฎีโอเอฟดีเอ็ม โอ
เอฟดีเอ็มเอ ไมโม เอสซีเอฟดีเอ็มเอ การประยุกต์ใช้งานไอพีโอเอฟดีเอ็มเอ เช่น โครงข่ายไวแมกซ์และโครงข่าย
แอลทีอ ีโทรศัพท์เคลื่อนที่รุ่นที่ 5 และรุ่นต่อไป 
         Basic of cellular communication and basic of all IP networking. Theory of OFDM, 
OFDMA, MIMO, SC-FDMA. Applications of IP-OFDMA such as WiMAX, LTE (Long-Term Evolution), 
5G Mobile and Next Generation. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)       

1. อธิบายหลักการการสื่อสารไร้สายแถบความถี่กว้างในขณะเคลื่อนที่ได้  

2. เปรียบเทียบเทคนิคการประมวลสัญญาณ พ้ืนฐานการท างาน และองค์ประกอบของเครือข่ายต่าง ๆ 

3. วิเคราะห์และระบุวิธีการที่เหมาะสมกับปัญหาวิจัยได้ 

 
EIE   637  วิศวกรรมทางแสง 3 (3-0-9)       
 (Optical Engineering) 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
         เรขาคณิตทางแสง สมการคลื่นแสง ล าแสงเก๊าเชี่ยน การเลี้ยวเบนของแสง การแทรกสอดของ
แสง เกรตติ้ง การสะท้อนของแสงที่รอยต่อฉนวน แสงโพราไรซ์ การแทรกสอดของแสงในฟิล์มบาง คลื่นแสงใน
ตัวกลางที่มีคุณสมบัติทางกายภาพที่ต่างกัน ท่อน าคลื่นแสง ผลกระทบอิเล็กโตรออปติก อุปกรณ์อิเล็กโตรออปติก
และอินเตอร์เฟอโรมิเตอร์ 



 

 Geometrical optics. Wave equation. Gaussian beams. Diffraction. Interference. 
Gratings. Reflection at a dielectric interface. Polarized light. Interference in thin dielectric films. 
Waves in Anisotropic Material, Optical Waveguides. Electrooptic Effect. Electrooptic Devices and 
Interferometers. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)       

1. อธิบายและเปรียบเทียบหลักการพ้ืนฐานเกี่ยวกับเครือข่ายการสื่อสารทางแสง  

2. ประยุกต์ใช้หลักการหรือทฤษฎีต่าง ๆ เพ่ือแก้ปัญหาส าหรับงานวิจัยที่เกี่ยวข้องได้ 

 
EIE   638  เครือข่ายเซนเซอร์ไร้สาย       3 (3-0-9) 
  (Wireless Sensor Network) 
 วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
 ความรู้ในเรื่องเครือข่ายเซนเซอร์ไร้สาย ได้แก่ รายละเอียดทางเทคนิคของอุปกรณ์โหนดเซนเซอร์
ไร้สาย เช่น โครงสร้างวงจรอิเล็กทรอนิกส์ ระบบย่อยภายใน การเชื่อมต่อแต่ละระบบย่อย และโปรแกรมการ
จัดการระบบและพลังงานของโหนดเซนเซอร์ไร้สาย รายละเอียดการสื่อสารระหว่างโหนดเซนเซอร์ไร้สายใน
เครือข่าย ตั้งแต่ระดับสัญญาณในฟิสิกส์คอลเลเยอร์ ขึ้นมาที่ระดับอุปกรณ์เครือข่ายแมค     เลเยอร์  ถึงระดับ
เครือข่ายเน็ตเวิร์คเลเยอร์ การหาเส้นทางการส่งข้อมูลของโหนดเซนเซอร์ไร้สายไป รายละเอียดการท างานร่วมกัน
ของโหนดเซนเซอร์ไร้สาย ลักษณะโครงสร้างแบบต่าง ๆ ของเครือข่ายเซนเซอร์ไร้สาย ลักษณะงานที่น าไปใช้ และ
ข้อจ ากัดในการน าไปใช้งาน 

 Knowledge about wireless sensor network (WSN) such as technique details of 
wireless sensor node (electronics circuits structure, inside node sub-system, channel connecting 
sub-systems, and system and energy managements program), details of wireless sensor node 
communication in WSN (from signal level in physical layer up to communication device MAC layer 
end at network layer, routing protocol for transmitting wireless sensor node data), detail of 
cooperation of wireless sensor node, WSN structure types, WSN implementation applications and 
limitation.   
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)       

1. อธิบายโครงสร้าง ระบบย่อย และการท างานภายในของโหนดเซนเซอร์ไร้สายได้ 

2. อธิบายการสื่อสาร และส่งข้อมูลผ่านกันของโหนดในเครือข่ายเซนเซอร์ไร้สายได้ 

3. เลือกโปรโตคอลส่งข้อมูลเครือข่ายเซนเซอร์ไร้สายให้เหมาะสมกับการใช้งานได้ 



 

4. ออกแบบและประยุกต์โครงสร้างเครือข่ายเซนเซอร์ไร้สายให้เหมาะสมการใช้งานได้ 

 
EIE   640     ระบบควบคุมขั้นสูง                       3 (3-0-9) 

(Advanced Control Systems) 
  วิชาบังคับก่อน: EIE 504 ทฤษฎีระบบและแบบจ าลอง (System Theory and Modeling) 

การเขียนแบบจ าลองทางคณิตศาสตร์และการวิเคราะห์ระบบโดยการเขียนในรูปแบบปฐม 
ภูมิสเตต ทบทวนความรู้เรื่องพีชคณิตเชิงเส้นและพ้ืนฐานของปฐมภูมิสเตต การศึกษาคุณสมบัติของระบบควบคุม: 
ความมีเสถียรภาพของระบบ การควบคุมและการสังเกต การออกแบบระบบควบคุมย้อนกลับจากคุณสมบัติของ
ระบบควบคุม: ตัวควบคุมแบบสเตตย้อนกลับและตัวคุมแบบเอาต์พุตย้อนกลับ การวางต าแหน่งโพลโดยใช้การ
ป้อนกลับตัวแปรสถานะและสัญญาณออก  ตัวควบคุมเชิงเส้นก าลังสอง  การควบคุมแบบเฮชอนันต์ ความรู้พื้นฐาน
ของระบบฟัซซ่ีและแบบจ าลอง  
  Modeling and analysis of control systems in terms of state-space models. Review 
of linear algebra and fundamental of state-space analysis. Study of the structural properties of 
control systems include stability, controllability, and observability. Feedback system design from 
basic properties of feedback. State-feedback controller and output-feedback controller. Pole 
placement using state and output feedback. Linear quadratic regulators. H-infinity control. Basic 
concepts of fuzzy system and modelling. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)       

1. เขียนแบบจ าลองทางคณิตศาสตร์เพื่อวิเคราะห์ระบบในรูปแบบปฐมภูมิสเตต 

2. อธิบายพีชคณิตเชิงเส้นและพ้ืนฐานของปฐมภูมิสเตต  

3. วิเคราะห์คุณสมบัติของระบบควบคุม ความมีเสถียรภาพของระบบ การควบคุม และการสังเกต  

4. ออกแบบระบบควบคุมย้อนกลับจากคุณสมบัติของระบบควบคุม ตัวควบคุมแบบสเตตย้อนกลับ และตัว

คุมแบบเอาต์พุตย้อนกลับ 

 
 
EIE   641  ระบบควบคุมท่ีเหมาะสมที่สุดและระบบปรับตัวเองได้ 3 (3-0-9) 
  (Optimal Control and Self-tuning Systems) 
  วิชาบังคับก่อน: EIE 640 ระบบควบคุมข้ันสูง (Advanced Control Systems) 



 

  กฎของความเหมาะสมที่สุด  สมการแฮมิลตันจาโคบิ  สมการเมทริกซ์ริคคาร์ติ  ปัญหาของตัว
ควบคุมที่เวลาเป็นอนันต์  เอกลักษณ์ของคามานและคุณสมบัติของตัวควบคุมที่เหมาะสมที่สุด  สมการออยเลอร์ -
ลากรองจ์  การประมาณค่าที่เหมาะสมที่สุดและการป้อนกลับค่าประมาณของสถานะ  การสูญเสียความคงทนและ
วิธีลูปทรานเฟอร์รีโคเวอรี การสร้างแบบจ าลองส าหรับการปรับตัวเองได้  การประมาณพารามิเตอร์แบบออนไลน์  
การออกแบบตัวควบคุมโดยวิธีวางต าแหน่งโพล  การควบคุมที่สามารถปรับเปลี่ยนแบบจ าลองอ้างอิงได้  การ
คาดคะเนที่ปรับเปลี่ยนได้  การควบคุมที่มีความปรวนแปรน้อยที่สุด  ตัวควบคุมปรับตัวเองแบบโดยปริยายและชัด
แจ้ง 
  Principle of Optimality. Hamilton-Jacobi equation. Matrix Riccati equation. Infinite-
time regulation problem. Kalman’s identity and properties of optimal regulators. Euler-Lagrange 
equations. Optimal estimation and state estimate feedback. Loss of robustness and Loop Transfer 
Recovery. System models for self-tuning. On-line estimation of parameters. Controller design by 
pole assignment. Model-reference adaptive control. Adaptive prediction. Minimum variance 
control implicit and explicit self-tuning control. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)       

1. ประยุกต์ใช้กฎของความเหมาะสมที่สุดเพ่ือแก้สมการแฮมิลตันจาโคบิ สมการเมทริกซ์ริคคาร์ติ 

และปัญหาของตัวควบคุมท่ีเวลาเป็นอนันต์    

2. แก้ปัญหาสมการออยเลอร์ -ลากรองจ์เพ่ือประมาณค่าที่เหมาะสมที่สุดและการป้อนกลับ

ค่าประมาณของสถานะ   

3. สร้างแบบจ าลองส าหรับการปรับตัวเองได้   

4. สามารถประมาณพารามิเตอร์แบบออนไลน์ 

 
 
EIE   642 ระบบควบคุมไม่เชิงเส้นและระบบควบคุมแบบชาญฉลาด 3 (3-0-9) 
 (Nonlinear Control and Intelligent Control Systems) 
 วิชาบังคับก่อน: EIE 640 ระบบควบคุมข้ันสูง (Advanced Control Systems) 
  ระบบไม่เชิงเส้น การวิเคราะห์ด้วยวิธีเฟสระนาบ การวิเคราะห์ด้วยวิธีพรรณนาฟังก์ชัน  ระบบที่
เป็นเชิงเส้นบางส่วน การประมาณโดยวิธีแยกเส้น  ระบบที่เบี่ยงเบนแบบมีโครงสร้าง  การควบคุมในโหมดสไลด์ดิ้ง  
การป้อนกลับโดยการประมาณเชิงเส้นฟังก์ชันลียาปูนอฟ  ความมีเสถียรภาพที่สมบูรณ์ ข้อก าหนดแบบวงกลมและ
ข้อก าหนดของปอปอฟ  ทฤษฎีอัตราขยายค่าน้อย ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับระบบควบคุมแบบชาญฉลาด  พ้ืนฐาน



 

ของระบบฟัซซี  ระบบควบคุมแบบฟัซซี  กรณีศึกษาของระบบฟัซซี  พื้นฐานของโครงข่ายนิวรอล  การประยุกต์ใช้
งานโครงข่ายนิวรอล  กรณีศึกษาของโครงข่ายนิวรอลและระบบนิวโรฟัซซี 
  Nonlinear systems include phase plane analysis, describing function analysis. 
Piecewise-Linear systems include methods of broken-line approximation. Variable-structure 
system: Sliding mode control. Feedback linearisation. Lyapunov functions. Absolute stability 
include circle and Popov criteria, small gain theorem. Introduction to intelligent systems. 
Fundamentals of fuzzy systems. Fuzzy control systems. Fuzzy system: case studies. Fundamentals 
of neural networks. Applications of neural networks. Neural network include case studies and 
Neuro-fuzzy systems. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)       

1. วิเคราะห์ระบบไม่เชิงเส้นด้วยวิธีเฟสระนาบและวิธีพรรณนาฟังก์ชัน   

2. ออกแบบการควบคุมในโหมดสไลด์ดิ้งและการป้อนกลับโดยการประมาณเชิงเส้นฟังก์ชันลียาปูนอฟ   

3. วิเคราะห์ความมีเสถียรภาพที่สมบูรณ์  

4. ประยุกต์ใช้ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับระบบควบคุมแบบชาญฉลาด เช่น พ้ืนฐานของระบบฟัซซี  พื้นฐานของ

โครงข่ายนิวรอล 

 
EIE   643  ระบบควบคุมแบบดิจิทัล       3 (3-0-9) 
  (Digital Control Systems) 
  วิชาบังคับก่อน: EIE 504 ทฤษฎีระบบและแบบจ าลอง (System Theory and Modeling) 
  ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับการควบคุมแบบดิจิทัล  สมการความแตกต่างและการแปลงซี  การ
ออกแบบระบบควบคุมแบบดิจิทัลด้วยสัญนิยมโดยเทคนิคการแปลง  ตัวกรองดิจิทัลและการออกแบบตัวชดเชย
ดิจิทัลการสุ่มตัวอย่าง  การวิเคราะห์ปริภูมิสถานะของระบบควบคุมแบบดิจิทัล  ผลของควอนไตท์และความ
คลาดเคลื่อน  การออกแบบตัวควบคุมดิจิทัลโดยวิธีปริภูมิสถานะ  การควบคุมเชิงเส้นแบบเวลาไม่ต่อเนื่องที่
เหมาะสมทีสุ่ด 
  Introduction to digital control. Difference equation and Z-transform. Conventional 
digital control system design via transform techniques. Digital filtering and digital compensator 
design sampling. State-space analysis of digital control systems. Effects of quantization and errors. 
State-space approach to control system design. Linear discrete-time optimal control. 
 



 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)       
1. วิเคราะห์การควบคุมแบบดิจิทัลด้วยสมการความแตกต่างและการแปลงซี   

2. ออกแบบระบบควบคุมแบบดิจิทัลด้วยสัญนิยมโดยเทคนิคการแปลง 

3. ออกแบบตัวชดเชยดิจิทัลการสุ่มตัวอย่าง   

4. วิเคราะห์ปริภูมิสถานะของระบบควบคุมแบบดิจิทัล  ผลของควอนไตท์ และความคลาดเคลื่อน   

5. ออกแบบตัวควบคุมดิจิทัลโดยวิธีปริภูมิสถานะ 

 
 
EIE   644  การวิเคราะห์และการออกแบบระบบ 3 (3-0-9) 
  (System Analysis and Design) 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  ความหมายของระบบและการวิเคราะห์และการออกแบบระบบงานวางแผน   การวางแผนเชิง
กลวิธีและการวางแผนปฏิบัติการขององค์กรงานควบคุม  การใช้ระบบข้อสนเทศเพ่ือการจัดการ  การวิเคราะห์ทาง
เศรษฐกิจเพ่ือการตัดสินใจ  การลงทุน  การจัดหาและการเปลี่ยนอุปกรณ์การจัดสรรทรัพยากรและเทคนิคเชิง
คณิตศาสตร์เพื่อให้ได้การจัดสรรที่เป็นผลดีที่สุด  การจัดการโครงการ  การศึกษาความเหมาะสม  การวางแผนและ
ควบคุม ระบบควบคุมที่เกี่ยวข้องกับโรงงานอุตสาหกรรมและผลิตภัณฑ์  ผลกระทบของผลิตภัณฑ์เชิงมิติของตัว
แปรทางธรรมชาติที่เก่ียวข้องกับปัญหาในการควบคุม  การตรวจสอบและควบคุมสภาพ 
  Introduction of system analysis and design. System concepts. Planning function 
include strategic, corporate operational planning, control function. Use of management 
information system. Economic analysis in decision making. Investment acquisition and 
replacement resource allocations. Mathematical programming techniques. Project management, 
feasibility, planning and control. The control system related to the industry and the product. The 
effect of product dimensionally on the nature of the control problem. Condition monitoring and 
control. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)       

1. วิเคราะห์และออกแบบระบบงานวางแผนเชิงกลวิธีและการวางแผนปฏิบัติการขององค์กรงานควบคุมโดย

ใช้ระบบข้อสนเทศเพ่ือการจัดการ   

2. วิเคราะห์ทางเศรษฐกิจเพ่ือการตัดสินใจ  การลงทุน  รวมถึงการจัดหาและการเปลี่ยนอุปกรณ์การจัดสรร

ทรัพยากรและเทคนิคเชิงคณิตศาสตร์เพื่อให้ได้การจัดสรรที่เป็นผลดีที่สุด   



 

3. เลือกความเหมาะสม  การวางแผน และควบคุม ระบบควบคุมที่เกี่ยวข้องกับโรงงานอุตสาหกรรมและ

ผลิตภัณฑ์   

4. วิเคราะห์ผลกระทบของผลิตภัณฑ์เชิงมิติของตัวแปรทางธรรมชาติที่เกี่ยวข้องกับปัญหาในการควบคุมและ

การตรวจสอบและควบคุมสภาพ 

 
EIE   653 กระบวนการออกแบบผลิตภัณฑ์และบริการด้านอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง 3 (3-0-9) 
 (Internet of Things (IoT) Solutions Design Methodology) 
 วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  สถาปัตยกรรมอ้างอิงของไอโอที หลักการของผลิตภัณฑ์ไอโอที คุณลักษณะเฉพาะด้านฮาร์ดแวร์
และซอฟต์แวร์ ความสามารถในการเชื่อมต่อเครือข่าย คุณลักษณะเฉพาะด้านกระบวนการ คุณลักษณะเฉพาะด้าน
รูปแบบสารสนเทศ การรวบรวมข้อมูล กลยุทธ์ด้านข้อมูล การรักษาความปลอดภัยและความเป็นส่วนตัวของข้อมูล 
การบูรณาการอุปกรณ์และระบบ คุณลักษณะเฉพาะด้านบริการ การพัฒนาแอปพลิเคชัน ผลกระทบและคุณค่า
ทางธุรกิจ 
 IoT reference architecture. Principle of IoT products. Hardware and software 
specification. Network connectivity. Process specification. Information model specification. Data 
collection. Data strategy. Data security and privacy. Device and system integration. Service 
specification. Application development. Business impact and value 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)       

1. อธิบายสถาปัตยกรรมอ้างอิงของไอโอที 

2. อธิบายคุณลักษณะเฉพาะด้านกระบวนการ รูปแบบสารสนเทศ และการบริการ 

3. เลือกใช้ฮารด์แวร์ ซอฟต์แวร์ เทคโนโลยีเครือข่าย เทคนิคการวิเคราะห์ข้อมูลที่เหมาะสม 

4. อธิบายความส าคัญของการรักษาความปลอดภัยและความเป็นส่วนตัวของข้อมูล 

5. สาธิตการออกแบบระบบไอโอทีและการแสดงผลอย่างง่าย 

6. ประเมินผลกระทบและคุณค่าทางธุรกิจที่เกี่ยวข้องกับงานด้านไอโอที  

 
  



 

EIE   661  การเรียนรู้ของเครื่อง 3 (3-0-9) 
  (Machine Learning) 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
 การเรียนรู้ของเครื่องเบื้องต้น  การวิเคราะห์การถดถอยเชิงเส้นแบบตัวแปรเดียว  การวิเคราะห์
การถดถอยเชิงเส้นแบบหลายตัวแปร  การถดถอยโลจิสติกส์  การลดความซับซ้อนของแบบจ าลอง  โครงข่าย
ประสาทเทียม ซัพพอร์ตเวกเตอร์แมทชีน   การเรียนรู้แบบไม่มีการสอน  การลดมิติข้อมูลในการเรียนรู้ของเครื่อง 
การตรวจพบความผิดพลาดของข้อมูลและแบบจ าลองการเรียนรู้ของเครื่ อง  แบบจ าลองการเรียนรู้แบบเครื่อง
ขนาดใหญ่  งานประยุกต์ของการเรียนรู้ของเครื่อง 
  Introduction, Linear regression with one variable, linear regression with multiple 
variables, logistic regression, regularization, neural network, support vector machines, 
unsupervised learning, dimensionality reduction, anomaly detection, large scale machine learning, 
application example 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)       

1.  อธิบายเกี่ยวกับทฤษฎีการเรียนของเครื่อง 
2.  ประยุกต์ วิเคราะห์ และ ประเมินโครงสร้างแบบต่างๆของการเรียนรู้ของเครื่องได้ 
3.  ออกแบบและสร้างการเรียนรู้ของเครื่องเพ่ือให้ได้ตามงานประยุกต์ที่ต้องการ 

 
EIE   662  การเรียนรู้แบบลึก 3 (3-0-9) 
       (Deep Learning)  
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี                                                        
     การเรียนรู้เชิงลึกเบื้องต้น  โครงข่ายใยประสาทเทียมเบื้องต้น  โครงข่ายใยประสาทเทียมแบบตื้น 
โครงข่ายใยประสาทเทียมแบบลึก  แง่มุมของการเรียนรู้เชิงลึกในทางปฏิบัติ  วิธีการหาค่าที่ดีที่สุด  วิธีการปรับตัว
แปร พื้นฐานของโครงข่ายประสาทเทียมแบบคอนโวลูชั่น  งานประยุกต์โครงข่ายประสาทเทียมแบบคอนโวลูชั่น  
โครงสร้างโครงข่ายประสาทเทียมแบบวนซ้ า ภาษาธรรมชาติและค า แบบจ าลองแบบล าดับสู่ล าดับ 

 Introduction of deep learning, neural network basics, shallow neural network, deep 
neural network, practical aspect of deep learning, optimization algorithm, hyper parameter tuning, 
foundation of convolutional network, deep convolutional models, convolutional network 
applications, recurrent neural networks, natural language processing and word, sequence to 
sequence models. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)       



 

1.  อธิบายเกี่ยวกับทฤษฎีการเรียนรู้เชิงลึก 
2.  ประยุกต์ วิเคราะห์ และ ประเมินโครงสร้างแบบต่าง ๆ ของการเรียนรู้เชิงลึก 
3.  ออกแบบและสร้างโครงข่ายการเรียนรู้เชิงลึกเพ่ือให้ได้ตามงานประยุกต์ที่ต้องการ 
 

EEE   520 ระบบไฟฟ้าก าลังลากจูงรถไฟ 3 (3-0-9) 
   (Railway Traction Systems)  
    วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
  ความรู้เบื้องต้นของโครงสร้างพ้ืนฐานระบบไฟฟ้าก าลังส าหรับจ่ายรถไฟ  ภาพรวมของระบบ
ไฟฟ้าลากจูงรถไฟ ฟิสิกส์พ้ืนฐานของการลากจูง มอเตอร์กระแสไฟตรงและมอเตอร์กระแสไฟสลับ ระบบการ
ขับเคลื่อนควบคุมความเร็วมอเตอร์กระแสไฟตรงและมอเตอร์กระแสไฟสลับ วงจรขับแปลงก าลังไฟฟ้า การมอดู
เลทด้วยความกว้างของพัลส์ ระบบการเบรกทางกล ระบบการเบรกด้วยไดนามิกส์และรีเยนเนอเรทีฟ เทคโนโลยี
รถไฟที่ใช้พลังงานจากแรงแม่เหล็กในการเคลื่อนที่ ประเด็นอ่ืน ๆ ที่เกี่ยวข้อง เช่น การรบกวนทางแม่เหล็กไฟฟ้า 
และอ่ืน ๆ เป็นต้น  
  Introduction of infrastructure railway electrification. Overview of railway traction 
system. Basic physics of traction. DC and AC motors. Speed control drive system of DC and AC 
motors. Power converters. Pulse-width modulation (PWM). Mechanical braking system. Dynamic 
and regenerative braking system.  Maglev technology. Other relevant issues such as 
electromagnetic interference (EMI) and etc.  
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)       
 1. สามารถอธิบายหลักการของโครงสร้างพ้ืนฐานระบบไฟฟ้าส าหรับจ่ายรถไฟ 
 2. สามารถอธิบายหลักการของระบบการขับเคลื่อนควบคุมความเร็วมอเตอร์และวงจรขับ 
 3. สามารถอธิบายหลักการของระบบการเบรกของรถไฟ 
 4.  สามารถอธิบายเกี่ยวกับเทคโนโลยีรถไฟที่ใช้พลังงานจากแรงแม่เหล็กในการเคลื่อนที่  
 5 . สามารถอธิบายการเชื่อมโยงเนื้อหาในวิชากับความรู้ พ้ืนฐานในด้านวิศวกรรมไฟฟ้า  วิศวกรรม

อิเล็กทรอนิกส์และโทรคมนาคม หรือ วิศวกรรมระบบควบคุมและเครื่องมือวัด ได้ 
 6.  ตรงต่อเวลา มีวินัยในการส่งงาน และ ไม่ทุจริตการสอบ 
 
EEE   531   ระบบไฟฟ้าก าลังส าหรับจ่ายรถไฟ 3(3-0-9) 

    (Railway Electrification) 
    วิชาบังคับก่อน  :  ไม่มี 



 

 ความรู้เบื้องต้นของระบบขนส่ง ภาพรวมของระบบจ่ายก าลังไฟฟ้าส าหรับรถไฟ ระบบจ่าย
ก าลังไฟฟ้ากระแสไฟตรงส าหรับลากจูงรถไฟ :  หลักการและการออกแบบ ระบบจ่ายก าลังไฟฟ้ากระแสไฟสลับ
ส าหรับลากจูงรถไฟ : หลักการและการออกแบบ การตั้งค่ารีเลย์ ป้องกันและการจัดล าดับความสัมพันธ์การป้องกัน 
การต่อลงดินและการเชื่อม การจ าลองคอมพิวเตอร์ระบบจ่ายก าลังไฟฟ้าส าหรับลากจูงรถไฟ คุณภาพก าลังไฟฟ้า 
ระบบควบคุมประมวลผลและจัดเก็บข้อมูล ระบบก าลังไฟฟ้า เสริมและการซ่อมบ ารุง Introduction to 
transportation system. Overview of power supply systems for railways. DC traction power supply 
system : concepts and designs. AC traction power supply system: concepts and designs. Protection 
relay setting and coordination. Earthling and bonding. Computer modeling of traction power 
supply system. Power quality. Supervisory Control and Data Acquisition (SCADA). Auxiliary power 
supply system and maintenance.    
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)        

1.  สามารถอธิบายเกี่ยวกับระบบจ่ายก าลังไฟฟ้าส าหรับรถไฟ 
2.  สามารถออกแบบระบบป้องกัน 
3.  สามารถอธิบายการต่อลงดินและการเชื่อมส าหรับรถไฟ 
4.  สามารถจ าลองการท างานของระบบจ่ายก าลังไฟฟ้าส าหรับลากจูงรถไฟด้วยคอมพิวเตอร์ 
5.  สามารถค้นคว้าหาความรู้เทคโนโลยีสมัยใหม่ของระบบไฟฟ้าก าลังส าหรับจ่ายรถไฟ 
 

EEE    570    การควบคุมวงจรอิเล็กทรอนิกส์ก าลังและการประยุกต์ใช้งาน     3 (3-0-9)                 
              (Control of Power Electronics Circuits and its Applications) 
    วิชาบังคับก่อน  :  ไม่มี   
   การทบทวนของอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ก าลัง วงจรการขับน าเกต โปรแกรมการจ าลอง   การ
ท างาน (MATLAB/ORCAD) การควบคุมการท างานของวงจรอิเล็กทรอนิกส์ก าลังโดยใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์ เมท
ริกซ์การแปลงแกน วงรอบล็อคเฟส โครงสร้างของแหล่งจ่ายไฟแบบต่อเนื่อง อินเวอร์เตอร์แบบรูปคลื่นไซน์ 
อินเวอร์เตอร์แบบรูปคลื่นใกล้เคียงไซน์ วิธีการตรวจจับกระแสฮาร์มอนิกส์ วงจรกรองก าลังแอคทีฟแบบข นาน 
วงจรกรองก าลังแอคทีฟแบบเอกภาพ วงจรเรียงกระแสโดยใช้สวิตช์ วิธีการตรวจจับก าลังไฟฟ้าสูงสุดส าหรับเซลล์
แสงอาทิตย์ อินเวอร์เตอร์ส าหรับเชื่อมต่อกับการไฟฟ้า มาตรฐาน ไออีอีอี 929 เทคนิคการขับน าสวิตช์แบบนิ่มนวล    
   Review of power electronic devices. Gate driver circuit. Simulation program 
(MATLAB/ORCAD). Microcontroller for controlling the power electronics circuits. Axis 
transformation matrix. Phase-locked loop. UPS configurations, Sine–wave inverter. Modified sine–
wave inverter. Method of harmonics detection. Shunt active power filter. Unified active power 



 

filter. Switched – mode rectifier circuit. MPPT method of the solar cell. Grid – connected inverter. 
IEEE 929 standard. Soft switching techniques. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)        

 1. สามารถอธิบายการท างานของวงจรอิเล็กทรอนิกส์ก าลัง และการควบคุมได้โดยใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์  
หลักการของวงจรอินเวอร์เตอร์ หลักการของวิธีการตรวจจับก าลังไฟฟ้าสูงสุดส าหรับอินเวอร์เตอร์ชนิด
เชื่อมต่อกับการไฟฟ้าโดยใช้พลังงานเซลล์แสงอาทิตย์ และ เทคนิคการขับน าสวิตช์แบบนิ่มนวล  

 2.  สามารถแสดงให้เห็นถึงการออกแบบวิธีการตรวจจับกระแสฮาร์มอนิกส์และวงจรกรองก าลังแอคทีฟ 
 3 . สามารถอธิบายการเชื่อมโยงเนื้อหาในวิชากับความรู้ พ้ืนฐานในด้านวิศวกรรมไฟฟ้า  วิศวกรรม

อิเล็กทรอนิกส์และโทรคมนาคม หรือ วิศวกรรมระบบควบคุมและเครื่องมือวัด ได้ 
 4.  ตรงต่อเวลา มีวินัยในการส่งงาน และ ไม่ทุจริตการสอบ 

 
EEE   581   ระบบอาณัติสัญญาณและควบคุมรถไฟ 3(3-0-9) 
 (Railway Signaling and Control) 

   วิชาบังคับก่อน  :  ไม่มี  
 ความรู้เบื้องต้นของระบบการขนส่ง ภาพรวมของระบบอาณัติสัญญาณและการควบคุมส าหรับ

รถไฟ ระบบป้องกันการเดินรถไฟ มาตรฐานที่เกี่ยวข้องต่าง ๆ กับระบบอาณัติสัญญาณและการควบคุมการเดิน
รถไฟ ระบบอาณัติสัญญาณท่ีใช้กับรถไฟเมโทรหรือรถไฟในเมือง กับรถไฟทางกล รถสินค้าและ/หรือรถไฟความเร็ว
สูง จุดสับราง ประแจกล ไฟสัญญาณ ระบบบังคับสัมพันธ์ ระบบการควบคุมรถไฟ ปัจจั ยที่เกี่ยวข้องกับมนุษย์ 
ระบบอาณัติสัญญาณบนรถไฟและนอกรถไฟ ผังระบบอาณัติสัญญาณส าหรับระบบรถไฟ การวางแผนการ
ออกแบบและการเลือกเทคโนโลยีระบบอาณัติสัญญาณท่ีเหมาะสมส าหรับระบบรถไฟแบบต่างๆ 

 Introduction to transportation system. Overview of signaling and control for 
railways. Train protection system. Train Detection System. Standards related to the signaling and 
train control. Signaling for metro, mainline, freight and/or high speed line. 
Turnout/Crossovers/Scissor. Point machine. Signals. Interlocking principle. Train supervision 
system, human factor, signaling on-board and wayside. Signaling schematic diagram/ signaling 
configuration layout. Design planning and appropriate signaling technology for different types of 
the railways.       
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)        

1.  สามารถอธิบายการท างานระบบขนส่ง ระบบอาณัติสัญญาณการควบคุมรถไฟ ระบบป้องกันการเดิน
รถไฟ 



 

2.  สามารถอธิบายเกี่ยวกับมาตรฐานส าหรับระบบอาณัติสัญญาณและการควบคุมการเดินรถไฟ 
3.  วางแผน ออกแบบและเลือกเทคโนโลยีระบบอาณัติสัญญาณที่เหมาะสมส าหรับระบบรถไฟแบบต่าง 

ๆ 
4.  สามารถค้นคว้าหาความรู้เทคโนโลยีสมัยใหม่ของระบบอาณัติสัญญาณและควบคุมรถไฟ 

 
 
EEE   624   การควบคุมสมัยใหม่ของขับเคลื่อนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ    3 (3-0-9) 
    (Modern Control of AC Drives)    
    วิชาบังคับก่อน:  ไม่มี 
    การทบทวนวงจรแม่เหล็กไฟฟ้า  สัมพันธภาพทางพลังงานที่ สมดุล ทฤษฎีเฟรม อ้างอิง 
แบบจ าลองทางพลวัตของมอเตอร์เหนี่ยวน าและมอเตอร์ซิงโครนัสแบบแม่เหล็กถาวร การควบคุมเวกเตอร์ทั้ง
ทางอ้อมและทางตรงของมอเตอร์เหนี่ยวน า การควบคุมเวกเตอร์ของมอเตอร์ซิงโครนัสแบบแม่เหล็กถาวรที่ใช้
ตัวรับรู้ต าแหน่ง ศึกษาแบบแผนการควบคุมเวกเตอร์ของมอเตอร์เหนี่ยวน าและมอเตอร์ซิงโครนัสแบบแม่เหล็ก
ถาวรกรณีที่ไม่ใช้ตัวรับรู้การควบคุมวงจรขับเคลื่อนมอเตอร์ไฟฟ้าแบบไม่ใช้แปรงถ่านชนิดคุณลักษณะไฟตรงทั้ง
กรณีท่ีใช้และไม่ใช้ตัวรับรู้ 
     Review of magnetic circuits. Energy balance relationship. Reference frame theory. 
Dynamic mathematical models of induction and permanent magnet synchronous motors. Indirect 
and direct vector control of induction motor.  Vector control of permanent magnet synchronous 
motor using position sensors.  Studies of sensorless vector control of induction motor and 
permanent magnet synchronous motor.  sensored and sensorless control of brushless DC Motor 
drives. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)        
  1. สามารถวิเคราะห์แบบจ าลองพลวัตของมอเตอร์เหนี่ยวน าและมอเตอร์ซิงโครนัสแบบแม่เหล็กถาวร 
  2. สามารถออกแบบการควบคุมมอเตอร์เหนี่ยวน าและมอเตอร์ซิงโครนัสแบบแม่เหล็กถาวร 
  3. สามารถควบคุมวงจรขับเคลื่อนมอเตอร์ไฟฟ้าแบบไม่ใช้แปรงถ่านชนิดคุณลักษณะไฟตรงทั้งกรณีท่ีใช้ 
  และไม่ใช้ตัวรับรู้ 
 
EEE   630  คุณภาพก าลังไฟฟ้า 3 (3-0-9) 
    (Power Quality) 
    วิชาบังคับก่อน:  ไม่มี 



 

    นิยามและมาตรฐานของคุณภาพก าลังไฟฟ้า  ปัญหาคุณภาพก าลังไฟฟ้า  ที่มาของปัญหาคุณภาพ
ก าลังไฟฟ้า  แรงดันตกชั่วขณะและไฟดับ  แรงดันเกินทรานเชียนต์  พ้ืนฐานของฮาร์มอนิกส์  การประยุกต์แก้ไข
ปัญหาฮาร์มอนิกส์  ปัญหาการเปลี่ยนแปลงของแรงดันช่วงระยะยาว  การจัดท าเกณฑ์มาตรฐาน  ปัญหาจากการ
ผลิตไฟฟ้าแบบกระจาย  การเดินสายไฟฟ้าและการต่อลงดิน  การตรวจเฝ้าระวังคุณภาพก าลังไฟฟ้า  
    Definitions and standards of power quality.  Power quality problems.  Sources of 
power quality problems.  Sags and interruptions.  Transient overvoltages.  Fundamental of 
harmonics.  Applied harmonics.  Long duration voltage variations.  Power quality benchmarking. 
Distributed generation issues. Wiring and grounding. Power quality monitoring. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)        
  1. วิเคราะห์สาเหตุและแก้ไขปัญหาคุณภาพก าลังไฟฟ้า   
  2. อธิบายวัตถุประสงค์และข้อก าหนดมาตรฐานคุณภาพก าลังไฟฟ้า  
  3. ด าเนินการตรวจเฝ้าระวังคุณภาพก าลังไฟฟ้าตามมาตรฐานได้  
 
EEE     635  เสถียรภาพระบบไฟฟ้าก าลัง 3 (3-0-9) 
    (Power System Stability) 
    วิชาบังคับก่อน:  ไม่มี 
    วิธีการจ าลองระบบและคุณสมบัติทางไดนามิกของเครื่องก าเนิดไฟฟ้าแบบซิงโครนัส  
การวิเคราะห์ความมีเสถียรภาพ การเกิดออสซิเลชัน ความถี่ต่ าและเกิดออสซิเลชันด้วยความถี่ ซิงโครนัสย่อย การ
วิเคราะห์เสถียรภาพในขณะเกิดทรานเซียนต์ 
    System modelling methods and dynamics of synchronous generator.  Stability 
analysis; low frequency oscillations and subsynchronous frequency oscillations, transient stability 
analysis. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)        
  1. มีความรู้เกี่ยวกับการจ าลองระบบและคุณสมบัติทางไดนามิกของเครื่องก าเนิดไฟฟ้าแบบซิงโครนัส  
  2. วิเคราะห์ความมีเสถียรภาพ การเกิดออสซิเลชันความถี่ต่ าและเกิดออสซิเลชันด้วยความถี่  
 ซิงโครนัสย่อย  
 3.วิเคราะห์เสถียรภาพในขณะเกิดทรานเซียนต์ 
 
EEE    637   การควบคุมทางอิเล็กทรอนิกส์ก าลังในระบบไฟฟ้าก าลัง     3 (3-0-9) 
    (Power Electronic Control in Power Systems)  



 

    วิชาบังคับก่อน:  ไม่มี 
    แนวคิดพ้ืนฐานและภาพรวมของระบบไฟฟ้าก าลัง การชดเชยและการควบคุมก าลังงานรีแอคทีฟ 
(ก าลังงานเสมือน) ในระบบสายส่งก าลังงานไฟฟ้า อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ก าลังที่เกี่ยวข้อง  การศึกษาฮาร์โมนิคของ
โรงจักรไฟฟ้าที่มีการชดเชย การเพ่ิมพูนเสถียรภาพของระบบไฟฟ้าก าลังด้วยอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ก าลัง 
    Overview and fundamental concepts of electrical power system.  Reactive power 
compensation and control in transmission systems.  Related power electronic equipment. 
Harmonic studies of power compensating plant. Power system stability enhancement using power 
electronic equipment. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)        
  1. สามารถอธิบายหลักการท างานของระบบไฟฟ้า 
  2. สามารถอธิบายเกี่ยวกับการชดเชยและควบคุมก าลังงานรีแอคทีฟ  
  3. สามารถเลือกใช้อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ก าลังเพ่ือเพ่ิมเสถียรภาพของระบบไฟฟ้าก าลัง 
 
 
EEE   670    อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ก าลังและการประยุกต์ใช้งาน      3 (3-0-9) 
    (Power Electronics Devices and Its Applications)  
    วิชาบังคับก่อน:  ไม่มี 
    พ้ืนฐานการใช้งานอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ก าลัง     สวิตช์ก าลังความถี่สูงชนิดต่าง ๆ ไดโอดก าลัง 
ทรานซิสเตอร์   มอสเฟตก าลังไอจีบีที เทคนิคการขับสวิตช์ก าลังความถี่สูงแบบต่าง ๆ  เทคนิคการป้องกันอุปกรณ์
สวิตช์ก าลังในวงจร  การเลือกใช้แกนแม่เหล็กและ คาปาซิเตอร์ในวงจรอิเล็กทรอนิกส์ก าลัง   เทคนิคพ้ืนฐานการ
ออกแบบลายวงจรพิมพ์ส าหรับวงจรอิเล็กทรอนิกส์ก าลัง 
    Basic of power electronic devices.  High power-high frequency power switches. 
Power diodes. Transistor.  Power BJT.  Power MOSFET. IGBT, high frequency power switch driving 
techniques.  Power switches protection techniques.  Magnetic core and capacitor in power 
electronic circuit. Basic PCB layout techniques for power electronics. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)        
  1. สามารถอธิบายการเลือกใช้งานอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ก าลังได ้
  2. สามารถอธิบายเกี่ยวกับการขับสวิตช์ก าลังความถ่ีสูงและการป้องกันได้ 
  3. สามารถเลือกใช้แกนแม่เหล็กและคาปาซิเตอร์ในวงจรอิเล็กทรอนิกส์ก าลัง  
  4. สามารถออกแบบลายวงจรพิมพ์ส าหรับวงจรอิเล็กทรอนิกส์ก าลัง 



 

EIE 672-673  หัวข้อพิเศษ 1-2 3 (3-0-9) 
  (Special Topic I - II) 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  การบรรยายหัวข้อที่เก่ียวกับวิศวกรรมไฟฟ้าและสารสนเทศ ที่เป็นความรู้ใหม่ หรือความก้าวหน้า
ทางเทคโนโลยีใหม่โดยอาจารย์ผู้สอนมีความพร้อม และเนื้อหาที่จะสอนเป็นที่สนใจของนักศึกษา 
  Current topics in electrical and information engineering the topics to be offered 
depending on staff availability and student interest. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)        
 1. ประยุกต์ใช้หลักการ แนวคิด หรือขั้นตอนวิธี ของวิธีการหรือเทคนิคต่าง ในงานด้านวิศวกรรมไฟฟ้า  
          และสารสนเทศ ที่เป็นความรู้ใหม่หรือความก้าวหน้าทางเทคโนโลยีใหม่ 
 2. สามารถแสดงการออกแบบที่เกี่ยวข้องกับเนื้อหาวิชาได้ 
 
EEE 690-693  หัวข้อพิเศษ 1-4      3 (3-0-9) 
    (Special Topic I-IV)  
    วิชาบังคับก่อน  :  ไม่มี 
   การบรรยายหัวข้อที่เกี่ยวกับวิศวกรรมไฟฟ้า ที่เป็นความรู้ใหม่ หรือความก้าวหน้าทางเทคโนโลยี
ใหม่  โดยคณาจารย์ผู้สอนมีความพร้อมและเนื้อหาที่จะสอนเป็นที่สนใจของนักศึกษา 
    Current topics in Electrical engineering the topics to be offered depending on 
staff availability and student interest. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)        
 1. สามารถอธิบายหลักการต่าง ๆ ในวิชาได้ 
 2. สามารถแสดงการออกแบบที่เกี่ยวข้องกับเนื้อหาวิชาได้ 

 3. สามารถอธิบายการเชื่อมโยงเนื้อหาในวิชากับความรู้ พ้ืนฐานในด้านวิศวกรรมไฟฟ้า  วิศวกรรม
อิเล็กทรอนิกส์และโทรคมนาคม หรือ วิศวกรรมระบบควบคุมและเครื่องมือวัด ได้ 

 4. ตรงต่อเวลา มีวินัยในการส่งงาน และ ไม่ทุจริตการสอบ 
 
EIE   703 วิทยานิพนธ์ 48 หน่วยกิต 
  (Dissertation) 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 



 

  นักศึกษาซึ่งส าเร็จการศึกษาระดับปริญญาโท (แบบ 1.1) จะต้องท าวิทยานิพนธ์จ านวน 48 หน่วย
กิต ภายใต้การควบคุมดูแลของอาจารย์ที่ปรึกษา โดยเน้นการค้นคว้าวิจัยด้านเทคโนโลยีวิศวกรรมไฟฟ้าและ
สารสนเทศเพ่ือการแก้ปัญหาจริงทางอุตสาหกรรม เกษตรกรรม การแพทย์ หรืออ่ืน ๆ  
  The master’ s degree students are required to undertake 48- credit dissertation 
under supervision of their advisors.  Emphasis will be on research topics in the electrical and 
information engineering for solving specific and real problems in industry, agriculture, medical 
applications, etc. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)        

1. ประยุกต์ใช้หลักการทางวิชาการ ซอฟต์แวร์ หรือเครื่องมือทดลองเพ่ือแก้โจทย์ปัญหาซึ่งน าไปสู่องค์

ความรู้ใหม่ ด้านเทคโนโลยีวิศวกรรมไฟฟ้าและสารสนเทศ ที่สร้างมูลค่าเพ่ิมให้กับผลิตภัณฑ์ใน

อุตสาหกรรมจริง 

2. วางแผน ด าเนินการ และจัดการโครงการวิจัยให้บรรลุตามวัตถุประสงค์ 

3. เผยแพร่องค์ความรู้ใหม่ ผ่านการเขียน โดยคุณภาพอยู่ในระดับที่สามารถน าไปตีพิมพ์ในวารสารวิชาการ

ระดับนานาชาติ 

4. เผยแพร่องค์ความรู้ใหม่ ผ่านการน าเสนอ (presentation) 

5. ใช้จริยธรรมการวิจัยในการน าเสนองานวิจัย การท าวิจัย และการรายงานผลวิจัย 

6. ท าหน้าที่ตนเองอย่างมีประสิทธิภาพในกลุ่มท างาน ซึ่งมีสมาชิกร่วมกันก าหนดภาวะผู้น า สร้างสภาวะ

แวดล้อมที่หลากหลาย ( inclusive environment) และเอ้ือต่อการท างานร่วมกัน (collaborative 

environment) ก าหนดเป้าหมาย วางแผนงาน บรรลุวัตถุประสงค์ของกลุ่ม และส่งเสริมให้สมาชิก

ประพฤติตามหลักคุณธรรมจริยธรรม 

 
EIE   704 วิทยานิพนธ์ 36 หน่วยกิต 
  (Dissertation) 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  นักศึกษาซึ่งส าเร็จการศึกษาระดับปริญญาโท (แบบ 2.1) จะต้องท าวิทยานิพนธ์จ านวน 36 หน่วย
กิต ภายใต้การควบคุมดูแลของอาจารย์ที่ปรึกษา โดยเน้นการค้นคว้าวิจัยด้านเทคโนโลยีวิศวกรรมไฟฟ้าและ
สารสนเทศเพ่ือการแก้ปัญหาจริงทางอุตสาหกรรม เกษตรกรรม การแพทย์ หรืออ่ืน ๆ  
  The master’ s degree students are required to undertake 36- credit dissertation 
under supervision of their advisors.  Emphasis will be on research topics in the electrical and 



 

information engineering for solving specific and real problems in industry, agriculture, medical 
applications, etc. 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)        

1. ประยุกต์ใช้หลักการทางวิชาการ ซอฟต์แวร์ หรือเครื่องมือทดลองเพ่ือแก้โจทย์ปัญหาซึ่งน าไปสู่องค์

ความรู้ใหม่ ด้านเทคโนโลยีวิศวกรรมไฟฟ้าและสารสนเทศ ที่สร้างมูลค่าเพ่ิมให้กับผลิตภัณฑ์ใน

อุตสาหกรรมจริง 

2. วางแผน ด าเนินการ และจัดการโครงการวิจัยให้บรรลุตามวัตถุประสงค์ 

3. เผยแพร่องค์ความรู้ใหม่ ผ่านการเขียน โดยคุณภาพอยู่ในระดับที่สามารถน าไปตีพิมพ์ในวารสารวิชาการ

ระดับนานาชาติ 

4. เผยแพร่องค์ความรู้ใหม่ ผ่านการน าเสนอ (presentation) 

5. ใช้จริยธรรมการวิจัยในการน าเสนองานวิจัย การท าวิจัย และการรายงานผลวิจัย 

6. ท าหน้าที่ตนเองอย่างมีประสิทธิภาพในกลุ่มท างาน ซึ่งมีสมาชิกร่วมกันก าหนดภาวะผู้น า สร้างสภาวะ

แวดล้อมที่หลากหลาย ( inclusive environment) และเอ้ือต่อการท างานร่วมกัน (collaborative 

environment) ก าหนดเป้าหมาย วางแผนงาน บรรลุวัตถุประสงค์ของกลุ่ม และส่งเสริมให้สมาชิก

ประพฤติตามหลักคุณธรรมจริยธรรม 

 
 
EIE   705 วิทยานิพนธ์ 48 หน่วยกิต 
  (Dissertation) 
  วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
  นักศึกษาซึ่งส าเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรี (แบบ 2.2) จะต้องท าวิทยานิพนธ์จ านวน 48 หน่วย
กิต ภายใต้การควบคุมดูแลของอาจารย์ที่ปรึกษา โดยเน้นการค้นคว้าวิจัยด้านเทคโนโลยีวิศวกรรมไฟฟ้าและ
สารสนเทศเพ่ือการแก้ปัญหาจริงทางอุตสาหกรรม เกษตรกรรม การแพทย์ หรืออ่ืน ๆ  
  The bachelor’ s degree students are required to undertake 48- credit dissertation 
under supervision of their advisors.  Emphasis will be on research topics in the electrical and 
information engineering for solving specific and real-world problems in industry, agriculture, 
medical applications, etc. 
 
 



 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ (Course Learning Outcomes)        
1. ประยุกต์ใช้หลักการทางวิชาการ ซอฟต์แวร์ หรือเครื่องมือทดลองเพ่ือแก้โจทย์ปัญหาซึ่งน าไปสู่       องค์

ความรู้ใหม่ ด้านเทคโนโลยีวิศวกรรมไฟฟ้าและสารสนเทศ ที่สร้างมูลค่าเพ่ิมให้กับผลิตภัณฑ์ใน

อุตสาหกรรมจริง 

2. วางแผน ด าเนินการ และจัดการโครงการวิจัยให้บรรลุตามวัตถุประสงค์ 

3. เผยแพร่องค์ความรู้ใหม่ ผ่านการเขียน โดยคุณภาพอยู่ในระดับที่สามารถน าไปตีพิมพ์ในวารสารวิชาการ

ระดับนานาชาติ 

4. เผยแพร่องค์ความรู้ใหม่ ผ่านการน าเสนอ (presentation) 

5. ใช้จริยธรรมการวิจัยในการน าเสนองานวิจัย การท าวิจัย และการรายงานผลวิจัย 

6. ท าหน้าที่ตนเองอย่างมีประสิทธิภาพในกลุ่มท างาน ซึ่งมีสมาชิกร่วมกันก าหนดภาวะผู้น า สร้างสภาวะ

แวดล้อมที่หลากหลาย ( inclusive environment) และเอ้ือต่อการท างานร่วมกัน (collaborative 

environment) ก าหนดเป้าหมาย วางแผนงาน บรรลุวัตถุประสงค์ของกลุ่ม และส่งเสริมให้สมาชิก

ประพฤติตามหลักคุณธรรมจริยธรรม 

 


