
Program Profiles 

 ชื�อหลกัสตูร: หลกัสตูรวศิวกรรมศาสตรบณัฑติ สาขาวชิาวศิวกรรมระบบควบคุมและเครื�องมอืวดั 

 ชื�อปริญญา: วศิวกรรมศาสตรบณัฑติ (วศิวกรรมระบบควบคุมและเครื�องมอืวดั) 

 วนัที�อปัเดทข้อมลู: อปัเดทขอ้มลูวนัที� 11 ม.ีค. พ.ศ. 2563 / หลกัสตูรปรบัปรุง พ.ศ. 2563 

 ผลลพัธ์การเรียนรู้ระดบัหลกัสตูร 

หลักสูตรมีวัตถุประสงคที่จะพัฒนาใหผูเรียนบรรลุผลลัพธการเรียนรูระดับหลักสูตร (Program Learning Outcomes: PLO) ทั้งใน

ทักษะเชิงวิชาชีพ ทักษะการคิดวิเคราะห ทักษะการเรียนรูดวยตัวเอง ทักษะการสื่อสารและทางดานคุณธรรมจริยธรรม โดยมี

รายละเอียดดังนี ้

PLO 1: สามารถอธิบาย ระบบการวัด และควบคุมแบบอัตโนมัติตามมาตรฐาน ISA 95 (เนนระดับ 0-2 ตามมาตรฐาน ISA95) รวมถึง

สามารถพัฒนาโปรแกรมเพื่อวัดและควบคุมแบบอัตโนมัติได 

       (ระดับ0: กระบวนการเชิงกายภาพ ระดับ1: อุปกรณการวัดและการสั่งการในกระบวนการผลิตและระดับ2:   

            ระบบอัตโนมัติและการควบคุม 

○ Sub PLO 1A: สามารถอธิบาย หลักการวัด อุปกรณ และเครื่องมือที่ใชในการวัด รวมถึงอุปกรณและวงจรตาง ๆ ที่ใช

รวมกับการวัดได 

○ Sub PLO 1B: สามารถอธิบาย หลักการควบคุม อุปกรณ และเครื่องมือที่ใชในการควบคุม รวมถึงอุปกรณและวงจรตาง ๆ ที่

ใชรวมกับการควบคุมได 

○ Sub PLO 1C: สามารถพัฒนาโปรแกรมเพื่อวัดและควบคุมแบบอัตโนมัติได 

PLO 2: สามารถวิเคราะห เลือก และสราง ระบบการวัดและควบคุมแบบอัตโนมัติได และนํามาประยุกตใชงานไดตาม 

ขอกําหนด 

○ Sub PLO 2A: สามารถวิเคราะห ระบบการวัดและควบคุมแบบอัตโนมัติได 

○ Sub PLO 2B: สามารถเลือกใชอุปกรณในระบบการวัดและควบคุมแบบอัตโนมัติไดตามขอกําหนด 

○ Sub PLO 2C: สามารถสราง และประยุกตใชระบบการวัดและควบคุมแบบอัตโนมัติได 

PLO 3: สามารถเรียนรูดวยตนเองและจากแหลงขอมูลที่หลากหลาย 

○ Sub PLO 3A: สามารถคนควา และเลือกขอมูลที่นาเชื่อถือได 

○ Sub PLO 3B: สามารถนําเสนอขอมูลและองคความรูที่คนความาได 

PLO 4: สามารถทํางานรวมกับผูอื่นเชิงบูรณาการได 

○ Sub PLO 4A: สามารถบริหารจัดการงานของตนเองและทีม 

○ Sub PLO 4B: สามารถสื่อสารท้ังภาษาไทยและอังกฤษไดอยางเหมาะสม 

PLO 5: สามารถตัดสินใจอยางมีเหตุผลโดยยึดหลักจริยธรรมและจรรยาบรรณวิชาชีพ 

 คณุสมบติัของผูเ้ขา้ศึกษาต่อ:  

(1) สาํเรจ็การศกึษาระดบัมธัยมศกึษาตอนปลายแผนการเรยีนวทิยาศาสตร ์– คณติศาสตรห์รอืเทยีบเทา่ 

(2) ประกาศนียบตัรที�กระทรวงศกึษาธกิารเทยีบเทา่สายวทิยาศาสตร ์

 การกาํกบัมาตรฐานหลกัสูตร: ระบบประกนัคุณภาพการศกึษาของมจธ. โดยใชะ้บบประกนัคุณภาพระดบัหลกัสตูรตาม

เกณฑข์อง ASEAN University Network – Quality Assurance (AUN-QA) ภาคประเทศไทย 

 อาชีพหลงัสาํเรจ็การศึกษา 



(1) วศิวกรควบคุม (Control Engineer) วศิวกรการวดัคุม (Instrument Engineer) วศิวกรอตัโนมตั ิ(Automation Engineer) ใน

อุตสาหกรรมที�ตอ้งการระบบอตัโนมตั ิเชน่ ปิโตรเคม ีโรงไฟฟ้า แท่นขดุเจาะนํ�ามนั อุตสาหกรรมบรรจภุณัฑ ์โรงงานอาหาร

และยา รวมถงึอุตสาหกรรมขอส่งและโลจสิตกิส ์เป็นตน้ 

(2) ธุรกจิดา้นการออกแบบและสรา้งระบบอตัโนมตั ิ(System Integration) และผูป้ระกอบการดา้น Tech and Digital Startup  

(3) นกัวจิยัและนวตักรทางดา้นระบบควบคุม และระบบอตัโนมตั ิ

 โครงสรา้งของหลกัสตูร  

หลกัสตูรม ี2 แผนการเรยีน ดงันี� 

(1) แผนการเรียนปกติ (INC) - 4 ปี 

จํานวนหนวยกิตท่ีเรียนตลอดหลักสูตร 143 หนวยกิต  

 ก. หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 31 หนวยกิต 

  - วิชาบังคับ 25 หนวยกิต 

  - วิชาเลือก 6 หนวยกิต 

 ข. หมวดวิชาเฉพาะ 106 หนวยกิต 

  - วิชาพื้นฐานวิทยาศาสตรและคณิตศาสตร 17 หนวยกิต 

  - วิชาพื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร 8 หนวยกิต 

  - วิชาบังคับสาขาวิศวกรรมระบบควบคุมฯ 75 หนวยกิต 

  - วิชาเลือกสาขาวิศวกรรมระบบควบคุมฯ 6 หนวยกิต 

 ค. หมวดวิชาเลือกเสร ี 6 หนวยกิต 

เป็นหลกัสตูรที�นํานวตักรรมการเรยีนรูม้าใชเ้พื�อทลายพรมแดนของความรูห้ลากสาขา อาท ิ การออกแบบและสรา้ง

ระบบควบคุมอตัโนมตั ิ ระบบสมองกลฝังตวั การประมวลผลสญัญาณ เป็นตน้ เพื�อใชแ้กปั้ญหาทางวศิวกรรมที�

หลากหลายได ้ สง่เสรมิการสรา้งนวตักรรมใหม่ ผ่านการเรยีนรูแ้บบบรูณาการ รว่มกบัการเรยีนแบบ project-based 

learning (PBL) และ active learning นกัศกึษาจะมผีลงานประจาํภาคการศกึษาทกุชั �นปี เน้นการทาํงานกลุ่ม 

หมนุเวยีนหน้าที� ฝึกฝนการนําเสนองานอย่างมอือาชพี และมอบโอกาสการเรยีนรูแ้บบสรา้งสรรค ์

(2) แผนการเรียนสหกิจศึกษา (WIL) - 4 ปี 

จาํนวนหน่วยกติที�เรยีนตลอดหลกัสตูร 143 หน่วยกติ  

โครงสรา้งหลกัสตูร  

 ก. หมวดวิชาศึกษาทั �วไป 31 หน่วยกิต 

  - วชิาบงัคบั 25 หน่วยกติ 
  - วชิาเลอืก 6 หน่วยกติ 

 ข. หมวดวิชาเฉพาะ 106 หน่วยกิต 

  - วชิาพื�นฐานวทิยาศาสตรแ์ละคณติศาสตร ์ 17 หน่วยกติ 
  - วชิาพื�นฐานทางวศิวกรรมศาสตร ์ 8 หน่วยกติ 
  - วชิาบงัคบัสาขาวศิวกรรมระบบควบคมุฯ 78 หน่วยกติ 
  - วชิาเลอืกสาขาวศิวกรรมระบบควบคุมฯ 3 หน่วยกติ 

 ค. หมวดวิชาเลือกเสรี 6 หน่วยกิต 

 



เป็นแผนการศกึษาที�เน้นการเรยีนในชั �นเรยีนควบคู่กบัการปฏบิตังิานในสถานประกอบการจรงิ นกัศกึษาจะไดท้าํ

โครงงานชั �นปีสดุทา้ย (final year project) รว่มกบัหน่วยงานที�เป็นพารท์เนอรก์บัภาควชิาฯ ซึ�งประกอบดว้ย บรษิทั

สตารท์อพั อตุสาหกรรมภาคเอกชน  และสถาบนัวจิยัทั �งระดบัชาตแิละนานาชาต ิ เพื�อเปิดโอกาสใหน้กัศกึษาได้

ประยกุตใ์ชค้วามรูใ้นสถานการณ์จรงิ รูจ้กัชวีติการทาํงานก่อนสาํเรจ็การศกึษา รวมถงึยงัชว่ยสรา้งบณัฑติที�มคีุณภาพ

ตรงตามกบัที�สถานประกอบการตอ้งการมากที�สดุอกีดว้ย 

Why study WIL with INC, KMUTT? (ENG sub.): 

https://www.youtube.com/watch?v=O5iqedm0g30&ab_channel=INCKMUTT  

 การจดัการเรียนการสอน: วนั-เวลาราชการปกต(ิจนัทร ์– ศุกร ์เวลา 08.30 – 16.30 น.) 

หมายเหตุ: เวลาสอนอาจมกีารเปลี�ยนแปลงไดต้ามความเหมาะสม 

 จดุเด่นของหลกัสตูร 

หลกัสตูรมคีวามทนัสมยัและสอดคลอ้งกบัทศิทางการพฒันาของประเทศและความตอ้งการของโลกอนาคต ที�ตอ้งการผลติภณัฑ์

และอตุสาหกรรมที�มกีารใชเ้ทคโนโลยดีา้นระบบควบคุมอตัโนมตั ิ รว่มกบัเทคโนโลยกีารสื�อสารความเรว็สงูและอเิลก็ทรอนกิส์

อจัฉรยิะมากขึ�น เช่น อุตสาหกรรมหุน่ยนตเ์พื�ออุตสาหกรรม อุตสาหกรรมการแพทยค์รบวงจร และการสรา้งเมอืงอจัฉรยิะ เป็น

ตน้  

 อื�น ๆ 

Website: https://inc.kmutt.ac.th/ 

FB: INC KMUTT 

YouTube: INC KMUTT 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Appendix 

INC = ? 

คาํขวญั (ภาษาไทย): INC = สง่เสรมินวตักรรมการเรยีนรู ้+ ควบคู่การปฏบิตั ิ+ สรา้งวสิยัทศัน์ความเป็นสากล 

Eng: INC = Innovative learning + Being practical + Internationalization 

 

INC Stories: We make computers �� more - INC 

 “Innovative Learning - ส่งเสรมินวตักรรมการเรยีนรู"้ 

แผนการศกึษาวศิวกรรมระบบควบคมุและเครื�องมอืวดั (INC) 

 

วศิวกรรมระบบควบคุมและเครื�องมอืวดั ��� (หลกัสตูรปกต)ิ - หลกัสตูร 4 ปี เป็นหลกัสตูรที�นํานวตักรรมการเรยีนรูม้าใชเ้พื�อทลาย

พรมแดนของความรูห้ลากสาขา อาท ิ การออกแบบและสรา้งระบบควบคมุอตัโนมตั ิ ระบบสมองกลฝังตวั และ การประมวลผลสญัญาณ 

เป็นตน้ เพื�อใชแ้กปั้ญหาทางวศิวกรรมที�หลากหลายได ้ สง่เสรมิการสรา้งนวตักรรมใหม ่ ผา่นการเรยีนรูแ้บบบรูณาการ รว่มกบัการเรยีน

แบบ project-based learning (PBL) และ active learning นกัศกึษาจะมผีลงานประจาํภาคการศกึษาทกุชั �นปี เน้นการทาํงานกลุ่ม 

หมนุเวยีนหน้าที� ฝึกฝนการนําเสนองานอย่างมอือาชพี และมอบโอกาสการเรยีนรูแ้บบสรา้งสรรค ์

Website: https://inc.kmutt.ac.th/ 

FB: INC KMUTT 

YouTube: INC KMUTT 



INC Stories: We make computers �� more - WIL 

“Being Practical - ควบคูก่ารปฏบิตั"ิ 

แผนการศกึษาสหกจิศกึษา (Work Integrated Learning – WIL) 

 

เป็นแผนการศกึษาที�เน้นการเรยีนในชั �นเรยีนควบคู่กบัการปฏบิตังิานในสถานประกอบการจรงิ นกัศกึษาจะไดท้าํโครงงานชั �นปีสุดทา้ย 

(final year project) รว่มกบัหน่วยงานที�เป็นพารท์เนอรก์บัภาควชิาฯ ซึ�งประกอบดว้ย บรษิทัสตารท์อพั อุตสาหกรรมภาคเอกชน  และ

สถาบนัวจิยัทั �งระดบัชาตแิละนานาชาต ิ เพื�อเปิดโอกาสใหน้ักศกึษาไดป้ระยุกต์ใชค้วามรูใ้นสถานการณ์จรงิ รูจ้กัชวีติการทาํงานก่อน

สาํเรจ็การศกึษา รวมถงึยงัชว่ยสรา้งบณัฑติที�มคีณุภาพตรงตามกบัที�สถานประกอบการตอ้งการมากที�สดุอกีดว้ย 

● ประสบการณ์การเรียนรูร้่วมกบัสถานประกอบการที�ผา่นมา 

https://www.deltathailand.com/.../Real-World-Engineering… 

● Why study WIL with INC, KMUTT? (ENG sub.): 

https://www.youtube.com/watch?v=O5iqedm0g30&ab_channel=INCKMUTT  

 



INC Stories: We make computers �� more - AE 

"Internationalization - สรา้งวสิยัทศัน์ความเป็นสากล" 

หลกัสตูรวศิวกรรมอตัโนมตั ิ(Automation Engineering - AE) 

 

Students of Automation Engineering (International Program) will gain a firm grounding not only in instrumentation and control, 

but also in the technologies that today allow managers and directors to make decisions, such as Manufacturing Execution 

Systems (MES) and Enterprise Research Planning (ERP). Other cutting-edge technologies, including the Internet of Things 

(IoT) and Artificial Intelligence (AI), are also key drivers of the program. 

● What is Automation Engineering @INC, KMUTT?: https://youtu.be/UPa4DK8m3eA 


